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TECHNICAL DESCRIPTION

MultiSmart® Arm

© Copyright 2008:All rights reserved.All information within this printed matter may not be reproduced,
handed over, copied, xeroxed or translated into another language in any form or means without written

permission from Plymovent AB. Plymovent AB reserves the right to make design changes.

MultiSmart® Arm

The PlymoVent "MultiSmart® Arm" extraction arm is a very
flexible and efficient extractor for dust, welding fumes, sol-
dering fumes, oilmist, fumes from solvents efc. The outer and
inner tubes are coupled by a gas spring balanced paralel-
logram arm for which we have a patent application. The
construction allows a stepless positioning within the
operating range. The MultiSmart® Arm has an exiremely
smooth movement. The MultiSmart® Arm reaches high above
its mounting height and is manoeuvrable through 190 - 230°
depending on length. Both inner and outer tubes are made
of light, smooth aluminium tubing. This not only makes the
arm rugged but also minimizes the total weight and noise
level, even at high extraction rates. As an option there is a
shut-off damper on the outer tube with a rubber sealing lip to
minimize the noise level when the damper is shut. The shut-of
damper control knob has several distinct positions which
makes it possible to fine tune the airflow through the arm.

Advantages

e CLEARTHRU design- all components on the outside of
the tubes, resulting in less pressure drop.

e Supplied assembled - thus redusing installation time and
cost.

¢ Gas springs which balance the arm in any position
- giving very smooth movement caracteristics.

e Easy flexible hose removal - allowing easier cleaning or
hose replacement.

o Three different dimensions; @ 125, @ 160, @ 200 mm
(5"D, 6"D and 8" ) and two lengths 3 and 4 m ( 10
and 14') - for all needs.

o Safety encased paralellogram arm - eliminates possible
injury.

¢ Rubber sealed damper with accurate damper control (ac-
cessory). Less noise when the damper is shut and stays in
position at any airflow.

Delivery

The arm is delivered completely assembled. To ac-
complish a variety of mounting solutions it can be
combined with stanchions PA-110 or PA-220.

Technical data

MultiSmart® Arm
The MSA-XXX-3 can be changed to a MSAXXX-4 by ad-
ding a SAE-XXX-4 extension kit.

| '} 2

MultiSmart® Arm MSA-XXX-3 MultiSmart® Arm MSA-XXX-4

Prod. Max. Hose Rec.
no. working diameter airflow m3/h, CFM
radius* mm, in
m, ft
MSA-125-3 3,10" 125, 5" 400-700, 240-410
MSA-160-3 3,10" 160, 6" 800 - 1400, 470 - 820
MSA-200-3 3,10" 200, 8" 1300 - 2000, 770- 1180
MSA-125-4 4,14" 125, 5" 400-700, 240-410
MSA-160-4 4,14" 160, 6" 800 - 1400, 470 - 820
MSA-200-4 4,14" 200,8" 1300-2000, 770- 1180

*5m, 16" with MSA-XXX-3 and stanchion PA-220.
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Design and function

A.Flexible support that allows convertion of a MSA-XXX-3 to a
MSAXXX-4

B. Ball-bearing link for the horizontal movements.

C. Spring washers in all joints.

D. Flame resistant hose made from PVC coated woven polyamide
with internal steel spiral.

E. Aluminium inner arm tube.

F. Adjusting mechanism for gas spring tension.

G. A patent pending paralellogram arm with gas springs for

perfect balance and easy movement.

H. Aluminium outer arm tube, with the ability to add a damper as

an accessory.

I. Hood, constructed from spun sheet metal, including safety mesh.

3 Switch for halogene lamp cart-
ridge; see accessories
HL-20/24-125, -160 or -200
depending on the arm diameter.

Handling

1 Hand grip for the hood/arm.

2 Easy-to reach external support
mechanism.

4 Switch for manual start/stop of

fan or damper; see accessories

SA-24, ES-90 or ICE-LC.

RN

Hood operation
The black, powder coated metal hood can be angled
65° to the side, 75° forwards and 120° backwards.

Mounting example MultiSmart® Arm
MultiSmart®Arm with stanchion PA-110 or PA-220

The MultiSmart® Arm can be mounted at
a lower height without affecting the arms

reach.
Working radius MultiSmart® Arm
MultiSmart® Arm
MultiSmart® Arm MSAXXX-4
MSA-XXX-3 MultiSmart® Arm
MSAXXX-4 3 MultiSmart® Arm
4m, 1 MSAXXX-3 I
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Dimensions for wallmount MSA- Dimensions for mounting plate

= xxx-3 and MSA-xxx-4 PA-110, 220
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0000101888/071013/A MultiSmart Arm



MOUNTING INSTRUCTION

MultiSmart® Arm

© Copyright 2008:All rights reserved.All information within this printed matter may not be reproduced,
handed over, copied, xeroxed or translated into another language in any form or means without written

permission from Plymovent AB. Plymovent AB reserves the right to make design changes.

Pos. no.

DESCRIPTION

Hood with handle and bracket

Hose, connecting hood and outer arm tube

Outer arm tube with damper mounting ability

Hose clamps

Hose connecting inner and outer arm tube

Paralellogram chassie

Inner arm tube

Hose for connecting arm to ducting or fan

—FITOMmMmMmOD w P

Wall bracket

Mounting instruction

1. Decide where to position the wall bracket using the pictures on the next side. These show the operating range of
the MultiSmart® Arm .
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MultiSmart® Arm MultiSmart® Arm

MSA-XXX-3 MultiSmart® Arm MSA-XXX-4
MSAXXX-4 _
1 MultiSmart® Arm
4m 3 MSAXXX3
4% 1 -
. | "
P ) 3m, . i
0k 1 4 Y
; l I E p . h
.I i 2 m, E Il" 'H-‘_. §
7f 9 f
A E . ]
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e 3f ! - ‘ |
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ITm, 2m, 3m, 4m, 4m, 3m, 2m, 1m, 0 Tm, 2m, 3m, 4m,
3k 7H 10k 13 14 10k 7R 3h 3k 7R 10k 14#
The MultiSmartArm’s operating range from a side The MultiSmartArm'’s operating range from a top
view. The picture shows the wall bracket mounted view. The wall bracket is to be placed in such a
on the highest recommended height (2,2 m). The way that the place of work is within the shaded
lowest recommended height is 1,1 m. All height areq.

measures refers to the wall bracket's upper side.

2. Fit the wall bracket(A) directly against the
wall or on a stanchion PA-110 or PA-220.
If the bracket is fitted directly to the wall,
make sure that the structure of the wall is
strong enough.

3. If you have purchased a MSA-XXX-3 you can skip to step no.5. If you have purchased a
MSA-XXX-4 or a SAE-XXX-4 please continue to following the step by step instructions.

4. Place the endcap(D) at the end of the extension piece(B). Remove the axle, washers and nut(€C1) from
the wall bracket(A) , and remount those parts in the same order on the extention piece(€2). The small
L-shaped "tube keepers"(E) and the longer part of the axle should face up. Attach the extention piece to

the wall bracket with the supplied nut and bolt (F), placing one of the fiber washers(G) on each side of the

N
3\*\
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5. Place the arm on the axle. Place the tube(A), supplied with the extention kit on the tube-holders. Attach the hose from the arm(B)
and the hose for connecting the arm to a duct/fan(C€) with hose clamps. The clamps should go underneath the tube-holders thus
keeping both tube and hose in place. If you have a MSA -XXX-3 you just put the arm on the axle.

6. Connect the arm to the ducting(D)
and adjust the friction in the outer
joint(E), by turning the allen screw.
Adjust inner joint(f) by means of
tightening /loosening the bolt, to a
suitable level of friction.
You are now ready
to put the arm into service.

7. If you have purchased a damper kit D-XXX and wish to install it, please continue to follow the steps below. If you have purcha-
sed a halogen lamp cartridge HL-20/24-XXX and want fo install it you can go fo step no.11

8. Remove the stickers covering the mounting holes(A) for the damper and the hose between the hood and the outer tube(B) and
mount the "ratchet"(C) to the top of the tube using the supplied pop-rivet(D).
D

4

9. Place damper blade(A) inside outer tube(B) Put the ball cassette inside the hole in the pointy part of the damper turning knob(D)
and insert the damper shaft(C) from the top side of the tube thru the damper blade, you may have to tapp it in place with a ham-
mer. Align the knob with the damper blade in sutch a way that knob is pointing along the tube when the damper is fully open
(E) secure damper blade fo the shaft with the supplied "grabber screw". Correct position of the turning knob is when there are
approximately Tmm, 0.04" between the damper ratchet and knob. Assemble in order the ponge rubber washer, spring vasher
and star-lock vasher at the damper shaft.

Imm, 0.04"

10. Reattach the hose between hood and outer tube. You have now completed the installation of the damper kit.
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11. If you have purchased a halogen lamp cartridge (HL-20/24-XXX), please continue to follow the step by step instructions.

12. Remove the mesh(A) from inside of the hood. The most
efficient way to do this is to grab the mesh with a set of pli-
ers and pull it straight out. Also remove the sticker covering
the accessory holes on the hood(B).

13. Screw the switch assembly(A) to the hood with the supplied nut and
bolt(B). Push the plug that is attached to the lamp cartridge(C), from the in-
side of the hood through the rectangular hole.Fit light cartridge(D) inside
of hood. Connect the plug from the switch assembly to the plug from the
light cartridge. Excess of cable between switch assembly and light cart-
ridge can be stuffed back into the switch assembly housing.

14. Secure the power supply cable to the arm using two of the supplied plastic
fasteners(A). While doing this make sure that the length of cable between the
tube and hood(B) is long enough not fo obstruct the movement of the hood.
Attach the rest of the cable to the arm with the remaining plastic fasteners and
the self adhesive anchors . You have now completed the installation
of the halogen lamp kit.

0000101888/071013/A MultiSmart Arm
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MAINTENANCE INSTRUCTION

Muli‘iSmar|‘® Arm © Copyright 2008:All rights reserved.All information within this printed matter may not be reproduced,

handed over, copied, xeroxed or translated into another language in any form or means without written

permission from Plymovent AB. Plymovent AB reserves the right to make design changes.

A. If the inner arm seems to be too weak or too strong:

1.

1.

C

1.

Check that the arm is correctly assembled on the outer part
of the wall bracket according to the description on the next
page. Also check that the wall bracket is level.

Check and adjust the friction joints marked A on the figure.
The moment in the friction joints is “right” when the elastic
washers below screw and nut have just been drawn flat.

If the inner arm after the adjustments above still feels weak
adjust the prestressing of the gas spring. Procedure according
to picture.

. If the outer arm will not stay in the required position:

Check that the arm is correctly assembled on the outer part
of the wall bracket according to the description on the next
page. Also check that the wall bracket is level.

Check and adjust the friction joints marked B on the figure.
The moment in the friction joints is “right” when the elastic
washers below screw and nut have just been drawn flat.

. If the hood will not stay in the required position:

Adjust the friction(see picture) until the hood will stay in the
exact position.

(3)
';\(1)

Procedure for increasing the spring
power of the inner arm:

1. Lloosen the nut (1 in figure) 1/2 turn, no more
and no less.

2. Tighten screw (2 in figure) until required spring
power is achieved. Springpower will increase
when the distance between the angle sheets(3)
decreases.

3. Tighten the nut(1 in figure) again.
4. Tighten screw(2) 1/8 turn to secure it.

Friction joint —

Friction joint

0000101888/071013/A MultiSmart Arm
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The relationship between the outer part of wall bracket and the attachment plates for the arm is
correct when the three "holes of sight” fits exactly linedup (centre) with the “banana formed” hole in
outer part of the wallmount. This is very important for the characteristic of the arm's movement!

If the arm is mounted high this joint can be adjusted forward, if it is mounted low do the opposite.
Note! before adjusting contact PlymoVent technical support

Attachment plates
Outer part of

wall bracket

Pivot bolt
Holes of sight

Holes of sight

Spacer

Bolt hole for
securing bolt

The position of the attachment plates against the wall bracketis correct when the two

"holes of sight” fits exactly lined up with (centre) inner “banana formed” hole. This is very
important for the characteristic of the arm's movement!
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Technische Beschreibung

. © Copyright 2008:Alle Rechte, insbesondere das Recht der Vervielfiltigung sowie der Ubersetzung,
MulfISmu r'l'® Arm vorbehalten. KeinTeil des Werkes darf in irgendeiner Form (Fotokopie, Mikrofilm oder anderes Ver-fahren)
ohne schriftliche Genehmigung der Plymovent reproduziert oder unterVerwendung elektro-nischer Systeme
verarbeitet, vervielfiltigt oder verbreitet werden. Konstruktionsanderungen vorbehalten.

MultiSmart® Arm

PlymoVents Absaugarm, der “MultiSmart® Arm”, ist eine be-
sonders flexible und effiziente Absaugvorrichtung fir Staub,
Schweiflgase, Létdédmpfe, Olnebel, Lésungsmitteldémpfe usw.
Die GuBBeren und inneren Rohrleitungen sind durch einen gasge-
federten Parallelogrammarm verbunden, fir den wir ein Patent
angemeldet haben. Die Konstruktion erlaubt eine variable
Positionierung innerhalb des Arbeitsbereiches. Der MultiSmart®
Arm |&Bt sich sehr leicht bewegen. Der MultiSmart® Arm reicht
bis hoch iber seine Montagehdhe hinaus und kann abhéngig
von der Lénge von 190 - 230° bewegt werden. Die inneren
und &uBBeren Rohrleitungen sind aus leichtem und glattem
Aluminium gefertigt. Dadurch gewinnt der Arm nicht nur an n

Robustheit, sondern auch das Gesamtgewicht und der L&rm-
pegel verringern sich - sogar bei hohen Absaugwerten. Als
Option ist eine Absperrklappe am duBeren Rohr mit Gum-
midichtlippe lieferbar, welcher bei geschlossener Klappe
den Larmpegel minimiert. Uber den Drehknopf der Absperr-
klappe 1Bt sich je nach Schalterstellung der Luftstrom durch

den Arm fein einjustieren.

Vorteile

¢ Geradliniges Design - séimtliche Bauteile befinden sich
auf der AuBBenseite der Rohrleitungen, wodurch sich der
Widerstand im Rohr verringert.

e Wird komplett zusammengebaut geliefert - dadurch
reduzieren sich Installationszeit und Kosten.

¢ Gasfedern halten den Arm in der gewiinschten Position
- dadurch 1&Bt er sich besonders gut handhaben.

e Lleichter Austausch des flexiblen Schlauches - einfache
Reinigung oder problemloser Austausch.

¢ Drei unterschiedliche Abmessungen: 125, 160, 200 mm
und zwei Léngen 3 m und 4 m - fir jeden Bedarf.

¢ Sicherheitsummantelter Parallelogrammarm - beugt mégli-

e

chen Verletzungen vor. Lieferumfang

*  Absperrklappe mit Gummidichtung mit praziser Der Arm wird komplett montiert geliefert. Fiir eine
Klappeneinstellung (Zubehér). Geringere Vielzahl von Montageméglichkeiten |t er sich auch
Larmentwicklung bei geschlossener Klappe, und sie mit den Standern PA-110 oder PA-220 kombinieren.

bleibt bei jedem eingestellten Luftstrom in Position.

fechnische Daten

Produkinr Max. Arbeits-  Schlauchdurch- ~ Empfohl. Luftst-
MultiSmart® Arm . rodivs* m messer mm, rom m¢/h,
Der MSA-XXX-3 laBt sich durch das Erweiterungs-Kit SAE-
XXX-4 in einen MSAXXX-4 aufristen. MSA-125-3 3, 125, 400-700,
MSA-160-3 3, 160, 800-1400,
MSA200-3 3, 200 1300-2000,
MSA-125-4 4, 125, 400-700,
MSA-160-4 4, 160, 800-1400,
‘, : MSA-200-4 4 ,200, 1300-2000,
& &
MultiSmart® Arm MSAXXX-3 MultiSmart® Arm MSAXXX-4 * 5m, bei MSA-XXX-3 und Sténder PA-220
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Konstruktion und Funktion . Handhabung

1.Handgriff fir Haube/Arm.
2.leicht zugénglicher externer Stitzmechanismus.
3.Schalter fiir Halogenlampenkassette, siehe unter Zubehér.
H HL-20/24-125, -160 oder -200, abhdngig vom Durchmesser desArmes
4.Schalter fir manuellen Start/Stop des Ventilators oder der Klappe; siehe unter
Zubehér SA-24, ES-90 oder ASE-12

. BN

Haubenbetrieb
A Flexibler Halter, der die Umristung von MSA-XXX-3 in einen Die schwarze, pulverbeschichtete Metallhaube kann 65° zur
MSA-XXX-4 erméglicht. Seite, 75° nach vorne und 120° nach hinten geneigt werden.

B.Kugellagerverbindung fiir horizontale Bewegungen

C.Federringe in allen Gelenken.

D.Feuerhemmender PVC-Schlauch, beschichtet mit gewebtem Polyamid,

innen mit Stahlspirale.

E.Arminnenrohrleitung aus Aluminium.

F.Einstellmechanismus fiir Gasfederspannung.

G.Ein zum Patent angemeldeter Parallelogrammarm mit Gasfedern fiir perfektes
Gleichgewicht und leichte Beweglichkeit.

H.AuBenarmrohrleitung aus Aluminium, mit der Mdglichkeit des Einbaus eines i A

Dampfers als Zubehér. &fo | 6.5_:2 RTZO"I 75°

I.Haube aus beschichtetem Blech, inklusive Sicherheitssieb

Montagebeispiel fir den MultiSmart® Arm
MultiSmart® Arm mit Stander PA-110 oder PA-220

)}

Der MultiSmart®Arm kann ohne
Beeintréichtigung der Reichweite auf
eine niedrigere Hohe montiert wer-

<

den.
Arbeitsradius MultiSmart® Arm
MultiSmart® Arm
MultiSmart® Arm MSA-XXX-4
MSAXXX-3 MultiSmart® Arm
MSA-XXX-4 3 MultiSmart® Arm
4m ] MSAXXX3 [
__J_}i - T ]4 : L -,
=g . e
3m, - o
. 10 ft V. ' N
i | 2m : \"\ "
7k 3 7k 7 b
I'm, 3 ' (N I '
- i ! , r m, — P - 1 s
3 H ] I_‘_“____I.:’_.f____..-“/ 3 H- : .I | o | i
| | e ' |
-TH"\I'||||||||||||||| ST R RS R -|'||-|||-||||--||i"| '|||||||||_|_||_ 'i|||||||||| ||||
0 ITm, 2m, 3m, 4m, 4m, 3m, 2 ITm, 2m, 3m, 4m,
3k 7R 10f 13# 4% 10ft 7 3k 7H 108 14#

MultiSmart® Arm/Tysk/3/15
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Abmessungen fiir Wandmontage

300mm, 12"

MSA-xxx-3 und MSA-xxx-4

135mm, 5.3"

J 271mm, 10.6"

| 100mm, 3.9"

268/77

m’ 70,611

Abmessungen fiir Befesti-
gungsplatte PA-110, 220

WG 0 WWy | &

1,901 'wwo/g
w9°CL 'Wwoze

150mm, 5.9"

200mm, 7.9"
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Montageanweisungen

MultiSmart® Arm

© Copyright 2008:Alle Rechte, insbesondere das Recht derVervielfiltigung sowie der Ubersetzung,
vorbehalten. Kein Teil des Werkes darf in irgendeiner Form (Fotokopie, Mikrofilm oder anderesVer-fahren)
ohne schriftliche Genehmigung der Plymovent reproduziert oder unter Verwendung elektro-nischer Systeme
verarbeitet, vervielfiltigt oder verbreitet werden. Konstruktionsianderungen vorbehalten.

Pos.nr. Beschreibun

A Haube mit Griff und Befestigungsvorrichtung

B Verbindungsschlauch von Haube zu AuBBenarmrohr

C AuBBenarmrohr mit Méglichkeit zur Anbringung eines Dampfers
D Schlauchschellen

E Verbindungsschlauch von Innen- und AuBBenarmrohr

F Parallelogramm-Chassis

G Innenarmrohr

H Schlauch zur Verbindung von Arm mit Leitungen oder Ventilator
| Wandhalterung

Montageanweisung

1. Bestimmen Sie, wo die Wandhalterung angebracht werden soll. Beachten Sie dazu die Bilder auf der
folgenden Seite. Diese geben Informationen iber den Arbeitsbereich des MultiSmart® Arm.

0000101888/071013/A MultiSmart Arm
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MultiSmart® Arm MultiSmart® Arm
MSA-XXX-3 MultiSmart® Arm MSA-XXX-4
MSAXXX-4

3 MultiSmart® Arm
4m, - MSA-XXX-3
- 4% .y
o , 1 .
F y h 3m, . k
. "I 10ft 3 i g \“x‘
—.::':I.- I | E i H"‘ \'-\.
: .I | 2 m, : i '\.‘_.

3 ] 7R 9 f

1 i _.-'r 7 3 L L

3 | I'I-.-__ v : __,.-"" 1 m, _; III- ' |II

v 3f | | k II
1 ! [ e | | . |
TETTTr prrrannngn IIII|''''''''l'l'l'l"_ITl'l'I'l'|'| -|I||l-||-||||"|||-:|:|||||||||- I|||||| '|||||||.||||_ "i|||||-I||l-l- -Ill
0 ITm, 2m, 3m, 4m, 4m, 3m, 2m, 1Im, 0 Im, 2m, 3m, 4m,
3ft 7 10ft 13+# 4% 10f% 78 3H 3t 7 10ft 14H

Der Arbeitsbereich des MultiSmartArms aus der Sei- Der Arbeitsbereich des MultiSmartArms von oben
tenansicht. Die Abbildunq zeigt die Anbringung der gesehen. Die Wandhalterung ist so anzubringen,
Wandhalterung an der héchsten empfohlenen Stelle daB sich der Arbeitsplatz innerhalb des schattierten
(2,2m). Die niedrigste empfohlene Montagehdhe ist Bereiches befindet.

1,1m. Samtliche Héhenabmessungen beziehen sich
auf die Oberseite der Wandhalterung.

2. Bringen Sie die Wandhalterung (A) direkt A
an der Wand oder an einem Stdnder PA-
110 oder PA-220 an. Wenn die Wandhal-
terung direkt an der Wand befestigt wird,
missen Sie darauf achten, daf3 die Wand
eine ausreichende Tragfahigkeit bietet.

3. Beim Kauf eines MSA-XXX-3 kénnen Sie zu Schritt 5 weitergehen. Wenn Sie einen MSA-XXX-4 oder
einen SAE-XXX-4 erworben haben, befolgen Sie diese Anweisungen bitte Schritt fir Schritt.

4, Bringen Sie die Endkappe (D) am Ende des Verlangerungssticks (B) an. Entfernen Sie Achse, Unterlegs-
cheiben und Mutter (€1) von der Wandhalterung und bringen diese Teile wieder in der gleichen Reihenfol-
ge am Verlangerungsstick an (€2). Die kleinen Lfrmigen “Rohrhalter” (E) und der léngere Teil der Achse
sollten in die gleiche Richtung weisen. Befestigen Sie das Verlangerungsstick mit der mitgelieferten Mutter
und Schraube (F) an der Wandhalterung, wobei jeweils eine der Fiberdichtungen (G) auf jeder Seite der

N
" —
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5. Befestigen Sie den Arm auf der Achse. Legen Sie dazu das Rohr (A), das im ErweiterungsKit enthalten ist, auf die Rohrhalter.
Befestigen Sie den Schlauch vom Arm (B) und den Verbindungsschlauch von Arm zu Leitung/Lifter (€) mit Schlauchschellen. Die
Schellen sollten unter den Rohrhaltern verlaufen, sodaB Rohr und Schlauch in Position gehalten werden. Falls Sie einen MSA-
XXX-3 gekauft haben, legen Sie nur den Arm auf die Achse.

D

6. SchlieBen Sie den Arm an die
Leitungen (D) an, und justieren Sie
die Reibung im dufleren Gelenk (E)
durch Drehen der Zylinderschrau-
be. Justieren Sie das innere Gelenk
(F) durch Anziehen/L&sen der
Schraube bis zum gewiinschten
Reibungswert. Der Arm kann
jetzt in Betrieb genommen
werden.

7. Wenn Sie ein Absperrklappen-Kit D-XXX erworben haben und dieses installieren méchten, beachten Sie bitte die nachfolgenden
Schritte. Sofern Sie eine Halogenlampenkassette HL-20/24-XXX gekauft haben und diese installieren m&chten, lesen Sie weiter

bei Schritt 11.

8. Entfernen Sie die Aufkleber, die die Montagelocher (A) fir die Klappe und den Schlauch zwischen Haube und AuBenrohr (B)
abdecken, und befestigen Sie die “Sperrvorrichtung” (€) oben auf dem Rohr mit den mitgelieferten Spann-Nieten (D).

D

9. Plazieren Sie das Klappenblatt (A) im AuBenrohr (B) und fihren dann den Klap- ‘
penschaft (C) von der Rohrunterseite durch das Klappenblatt. Eventuell missen Sie es mit einem Hammer in die richtige Position
bringen. Befestigen Sie das Klappenblatt am Schaft mit der mitgelieferten “Greiferschraube”. Legen Sie die Feder und die Kugel
(in dieser Reihenfolge) in das Loch im spitzen Teil des Klappendrehknopfes (D). Bringen Sie den Klappendrehknopf mit Feder
und Kugel auf dem Klappenschaft auf der Rohroberseite an. Die korrekte Position des Drehknopfes ist gegeben, wenn ca. Tmm
Abstand zwischen der Klappensperrvorrichtung und dem Knopf vorhanden ist. Falls dieser Abstand nicht eingestellt werden
kann, feilen Sie soviel vom Klappenschaft ab, wie zum Erreichen dieses Abstands erforderlich ist. Richten Sie den Knopf mit
dem Klappenblatt so aus, daB der Knopf entlang des Rohres verléuft, wenn der Dampfer vollsténdig gedffnet ist (E). Befestigen
Sie den Knopf am Schaft mit Hilfe der Zylinderschraube im Knopf (F). Dabei missen Sie darauf achten, daf3 der korrekte o.a.
Abstand zwischen dem Knopf und der Absperrvorrichtung eingehalten wird.

Imm, 0.04"

10. Befestigen Sie nun wieder den Schlauch zwischen Haube und Auf3enrohr.
Sie haben nun die Installation des Absperrklappen-Kits durchgefihrt.
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11. Wenn Sie eine Halogenlampenkassette (HL-20/24-XXX) erworben haben, beachten Sie bitte die nachfolgenden Schritt-
fir-Schrit-Anweisungen.

12. Entfernen Sie das Sieb (A) aus der Haube. Am besten fassen
Sie das Sieb mit ein paar Pinzetten und ziehen es gerade heraus.
Entfernen Sie auflerdem den Aufkleber, der iiber den Léchern fiir
das Haubenzubehér klebt (B).

13. Befestigen Sie die Schalterbaugruppe (A) mit der mitgelieferten
Mutter und Schraube (B) an der Haube. Ziehen Sie den Stecker, der an
der Lampenkassette befestigt ist (€), von der Haubeninnenseite durch
die rechteckige Offnung ab, bis er fest in der Offnung sitzt. Bringen
Sie die Lampenkassette (D) innen in der Haube an. Verbinden Sie den
Stecker der Schalterbaugruppe mit dem Stecker der Lampenkassette.
Sollte das Kabel zwischen der Schalterbaugruppe und der Lampenkas-
sette zu lang sein, kénnen Sie es zuriick in das Schalterbaugruppenge-
h&use schieben.

14. Befestigen Sie das Stromkabel am Arm, und verwenden Sie dazu die
beiden Kunststoffbinder (A). Achten Sie dabei darauf, da die Kabellénge
zwischen dem Rohr und der Haube (B) ausreichend ist, damit die Haubenbe-
wegung nicht behindert wird. Befestigen Sie den Rest des Kabels am Arm mit
den iibrigen Kunststoffbindern und den selbstklebenden Haltern. Die Instal- '
lation des Halogenlampen-Kits ist nun abgeschlossen.
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Wartungsanweisungen |

. © Copyright 2008:Alle Rechte, insbesondere das Recht der Vervielfiltigung sowie der Ubersetzung,
MultiSmart® Arm vorbehalten. KeinTeil des Werkes darf in irgendeiner Form (Fotokopie, Mikrofilm oder anderes Ver-fahren)
ohne schriftliche Genehmigung der Plymovent reproduziert oder unter Verwendung elektro-nischer Systeme
verarbeitet, vervielféltigt oder verbreitet werden. Konstruktionsinderungen vorbehalten.

A. Falls der innere Arm zu schwach oder zu stark
wirkt:

1. Uberprifen Sie, ob der Arm gemaf der Beschreibung auf der néch-
sten Seite korrekt am GuBeren Teil der Wandhalterung montiert ist.
Uberprifen Sie auBerdem, ob die Wandhalterung waagerecht ang-

ebracht ist. Verfahren zur Erhhung der Sprungkraft des

inneren Armes:
2. Uberprifen und justieren Sie die Reibgelenke, die in der Abbildung 1. Lésen Sie die Mutter (1 in der Abbildung) um

mit A gekennzeichnet sind. Das Reibmoment in den Gelenken ist eine 1/2 Drehung, nicht mehr und nicht weniger!
Lrichtig”, wenn die Kunststoffunterlegscheiben unter Schraube und 2. Ziehen Sie die Schraube (2 in der Abbildung)
Mutter flach angedriickt werden. fest, bis die gewinschte Sprungkraft der Feder
. ) . i erreicht ist. Die Sprungkraft steigt, wenn der
3. Wenn sich der innere Arm nach den o.a. Einstellungen immer noch Abstand zwischen den Winkelblechen (3) ab-
schwach anfiihlt, justieren Sie die Vorspannung der nimmt
Gasfeder. Verfahren Sie gemaf3 Abbildung. '
3. Ziehen Sie die Mutter (1 in der Abbildung) wie-
. . . . .o o e der Gn.
B .Per auflere Arm bleibt nicht in der gewiinschten Position: 4. Zichen Sie die Schraube (2) um eine 1/8Dre-
1. Uberpriifen Sie, ob der Arm gemaf3 der Beschreibung auf der néchs- hung wieder fest an.

ten Seite korrekt an den &uBeren Teil der Wandhalterung montiert ist.
Vergewissern Sie sich, ob die Wandhalterung waagerecht ist.
2. Uberpriifen und justieren Sie die Reibgelenke (in der Abbildung

als B gekennzeichnet). Das Reibmoment in den

Gelenken ist ,richtig”, wenn die

Kunststoffunterlegscheiben unter Schraube und

Mutter flach angedriickt werden.

C. Die Haube bleibt nicht in der gewiinschten Position:

1. Justieren Sie die Reibung (siehe Abbildung) bis die Haube in der
gewiinschten Position bleibt.

Friction joint
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Das Verhdltnis zwischen dem GuBBeren Teil der Wandhalterung und den Befestigungsplatten des Armes
ist korrekt, wenn die drei “Sichtldcher” genau mit dem “bananenférmigen” Loch im GuBBeren Teil der
Wandbefestigung ausgerichtet (zentriert) sind. Dies ist von besonderer Bedeutung fir die korrekte Arm-
bewegung!

) Befestigungsbleche
Auferer Teil der
Wandhalterung
Drehbolzen
Sichtlécher
\ Sichtlécher
Abstands-
halter

Bolzenloch fiir
Befestigung des
Bolzens
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DESCRIPTION TECHNIQUE

MultiSmartArm®

© Copyright 2008:Toutes les informations concernant cette documentation ne peuvent étre re-
produites, copiées, traduites dans un autre langage sans |'approbation de Plymovent AB qui

se réserve tous les droits de faire des modifications. Pour de plus amples informations, veuillez
contacter le service commercial de Plymovent au:Tél 05 49 51 55 88,Fax 05 49 51 59 33.

MultiSmartArm®

Le PlymoVent MultiSmartArm est un bras trés flexible et trés efficace

pour |'aspiration des poussiéres, fumées de soudure, brouillards d’huile,
vapeur et solvants. Les tubes extérieurs et intérieurs sont supportés par

un parallélogramme autoporteur & vérin & gaz dont nous avons le

brevet. Cette construction permet un positionnement trés précis dans la
zone de fravail avec une grande souplesse. Le MultiSmartArm remonte

au-dessus de sa hauteur de fixation et est manceuvrable de 190° a

230° en fonction de sa longueur. Les tubes intérieurs et extérieurs sont
en aluminium lisse. Ceci non seulement pour faire un bras robuste mais

aussi afin de minimiser le poids total et diminuer le poids total dans le

cas d'une aspiration avec une

vitesse assez élevée. En option, il est possible de positionner
un

volet de réglage et d'obturation en fin du tube extérieur. Ce
volet

a un joint caoutchouc afin de minimiser le niveau sonore
lorsque le volet est fermé. Le levier de contréle de ce volet
comporte un

systéme de crants ofin d'affiner le débit aspiré dans le bras.

Avantages

® Le design type Passage Clair avec la totalité des compo-

sants & |'extérieur permet de diminuer les pertes de charge.

® Livré assemblé, il permet de réduire le temps d'installation.

® Les vérins & gaz qui maintiennent le bras en position lui
donnent une souplesse d'utilisation caractéristique.

® Les flexibles étant amovibles trés facilement, ils permettent

leur remplacement rapide et un nettoyage simple du bras.

® Trois diamétres différents : 125 ;160 et 200mm ainsi que

deux longueurs 3 et 4m

® Le carénage de sécurité des articulations permet d’éviter les
blessures.

® Le volet de contréle (option) avec joint d’étanchéité en
caoutchouc permet un contréle précis du débit. Le bruit est
réduit lors de la fermeture totale et le volet reste en position quel
que soit le débit.

Livraison
Le bras est livré complétement monté. Pour permettre
une grande variété de type de montage, on peut lui
adjoindre un support type PA-220 ou PA-110.

Données Techniques

MultiSmartArm

Le MSA-XXX-3 peut étre modifié en MSA-XXX-4 par ad-
dition du kit d’extension SAE-XXX-4

| 2

MultiSmartArm® MSA-XXX-3 MultiSmartArm® MSA-XXX-4

Rayon d’action
f d){)igzlmétrz dl:;:’re Flexible mm
Re. déb;; d’iﬁﬁsczon mm, in m3/h, CFM
Enm
MSA-125-3 3 125 400 - 700
MSA-160-3 3 160 800 - 1400
MSA-200-3 3 200 1300 - 2000
MSA-125-4 4 125 400 - 700
MSA-160-4 4 160 800 - 1400
MSA-200-4 4 200 1300 - 2000
MSAS-125-3 3 125 400 - 700
3 MSAS-160-3 3 160 800 - 1400
MSAS-125-4 4 125 400 - 700
}‘. MSAS-160-4 4 160 800 - 1400
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Construction et Fonction

. Support du flexible permettant la conversion du MSA-XXX-3 en MSA-XXX-4.
. Roulement & billes pour les mouvements horizontaux.
. Rondelles anti desserrage & chaques articulations.

Tube intérieur en aluminium.
Vis de réglage de tension des vérins & gaz.

@M MU O WD

. Systéme de supportage breveté avec vérins & gaz permettant un maintien parfait et
une utilisation souple.

I

. Tube extérieur en aluminium avec possibilité de rajouter un volet de réglage.

Buse en tdle d'acier avec grille de protection.

. Flexible résistant au feu en PVC recouverte de polyamide avec spire interne en acier.

3 Interrupteur pour lampe halogéne
( voir les accessoires HL-20/24-
125, 160 ou 200 en fonction du
diamétre du bras).

Maniement
1 Poignée de la buse et du bras
2 Support extérieur facile &

régler

Mouvement de la buse
La buse en métal laqué peut étre orientée & 65° sur
les cotés, 75° vers I'avant et 120° vers l'arriére.

4 Interrupteur marche arrét manuel
du volet ou du ventilateur ( Voir

accessoires SA-24 , ES-90 ou

ASE-12)
()
©,

Exemples de montage du MultiSmartArm avec supports

Le MultiSmartArm peut &tre monté & une
hauteur faible sans que cela affecte son
fonctionnement.

Rayon d’action des MultiSmartArm

MultiSmartArm®
MultiSmartArm® MSAXXX-4
MSA-XXX-3 MultiSmartArm® 3
4 m, MultiSmartArm® T
14 fr MSAXXX3 .
3m, 3 -- N
[ S - h
E : - \
2m,] - 5
78 q /
] ml_E .'II IlI|
3f i " L
! |
IIII||||'---|||-|.|||||| -|I|| -||-||||-|||_-||_ |-||_||||||- I|||||| .|||||||-|_|_||-"i|||||.||--- -Ill
0 ITm, 2m, 3m, 4m, 4m, 3m, 2m, 1m, 0 Tm, 2m, 3m, 4m,
3f 7 10k 13 14ft 10f 7/ 3 3f 7 10f 14k
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Dimensions de la plaque de fixa- Dimensions de la platine des

%gsrkmxl;r:'g and MSAscocd supports PA-220 et PA-110
v

300mm, 12"

I| 27 1mm, 10.6"

e

1S
7o)
™

| 100mm, 3.9"
\§ 0 Wy g

1,901 'wwo/g
9L ‘'Wwoze

150mm, 5.9"

200mm, 7.9"

0000101888/071013/A MultiSmart Arm FR - 22



INSTRUCTIONS DE MON-

MultiSmartArm®

© Copyright 2008:Toutes les informations concernant cette documentation ne peuvent étre re-
produites, copiées, traduites dans un autre langage sans |'approbation de Plymovent AB qui

se réserve tous les droits de faire des modifications. Pour de plus amples informations, veuillez
contacter le service commercial de Plymovent au:Tél 05 49 51 55 88,Fax 0549 51 59 33.

Pos-no- | DESCRIPTION

Buse avec poignée et articulation

Flexible de liaison entre la buse et le tube extérieur

Colliers serflex

Tube extérieur avec possibilité de montageduvolet |

Flexible de liaison entre tube intérieur et extérieur

Support en parallélogramme

Tube intérieur

Flexible de connexion & la tuyauterie ou au ventilateur

—FETOmmo NP

Fixation murale

Instructions de montage

1. Décider la position exacte du support mural en fonction du graphique de la page suivante. Celui-ci montre la

zone d'utilisation du MultiSmartArm.
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MultiSmart® Arm MultiSmart® Arm

MSA-XXX-3 MultiSmart® Arm MSAXXX-4
MSAXXX-4 _
1  MultiSmart® Arm
4m O MSAXXX3
—__—J_xi - 14 H Ty
2 A ™
3m, i yF 3m, N
10 ft g i 10k 3 y i
—i] | | ] F A ,
2m, ' [ | 2m, o ~ !
7H 3 . 78 1
Im A ' I E : '-
m, | ! e ] m, _: A I|
3 ft L _ . ’xf 3f 7! i k ! |
1 : i |
T [ T ST T I T T T T I T T T e
0 ITm, 2m, 3m, 4m, 4 m 3m, 2m, 1m, 0 ITm, 2m, 3m, 4m,
3 ft 7 ft 10ft 13t 14 f 10f 7% 3H 3ft 7 ft 10/ 14ft
Vu de coté de la zone d’opération des MultiSmar- La zone d'utilisation du MultiSmartArm vue de
tArm . Le schéma montre la fixation murale du bras dessus. La platine doit &tre placé afin que la zone
montée & la hauteur la plus haute recommandée de travail soit située dans la zone grise 2

(2.2m). La hauteur la plus basse recommandée est
elle de 1.1m. Toutes les hauteurs mesurées sont
prises & partir de la partie haute de la platine de
montage mural.

2, Fixer la platine murale (A) directement A
contre le mur ou sur un support type PA-
110 ou PA-220. Si la platine est directe-
ment fixée sur le mur, il faut s’assurer de la
bonne résistance du mur.

3. Si vous avez commandé un bras type MSA-xxx-3, vous pouvez passez & |'étape n°5. Si vous
avez commandé un bras type MSA-xxx-4 vous devez continuer le montage étape par étape.

4, Placer I'entretoise (D) en bout de la piéce d’extension (B) . Démonter I'axe et les rondelles (C1). de la
platine murale (A) et les remonter dans le méme ordre en bout de la piéce d’extension (C2). Les deux
t6les pliées de fixation du tube et la partie la plus longue de I'axe doivent étre du méme coté. Fixer la
piéce d’extension & la platine murale & I'aide du boulon fourni (F), placer une rondelle en backelite

(G) sur chaque face de la platine murale.
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5. Placer le bras sur I'axe. Placer le tube (A), livré avec le kit d’extension sur les fixations de tube. Fixer le flexible du bras (B) et le
flexible de connexion du bras sur la tuyauterie ou le ventilateur (C) & I'aide des serflex. Les colliers flexibles doivent passer sous
les fixations du tube afin de maintenir en place & la fois les flexibles et le tube. Si vous avez un MSA-xxx-3, vous devez simple-
ment mettre le bras en place sur I'axe.

6. Connecter le bras & la tuyauterie
(D) et ajuster la friction du roule-
ment & bille (E) en tournant le vis
a I'aide d'une clé méle. Ajuster la
friction intérieure (F) en serrant ou
desserrant |'écrou afin d’avoir une
friction convenable. Votre bras est
désormais en état de marche.

7. Si vous avez commandé un kit registre D-xxx et voulez |'installer, vous devez suivre les étapes suivantes. Si vous avez com-
mandé un kit d'éclairage halogéne HL-20/24-xxx et voulez I'installer vous devez aller & I'étape 11.

8. Otez |'autocollant recouvrant le trou de montage (A) du volet et le flexible reliant la buse au tube extérieur (B) et montez la
plaque de réglage (C) sur le dessus du tube & I'aide des rivets (D).

D

4

9. Placer la téle du registre (A) dans le tube extérieur (B) et insérer I'axe du registre (€) par le dessous du tube dans la téle du
registre. Vous pouvez |'introduire dans le disque en tapant & I'aide d’un maillé. Fixer la téle sur I'axe & I'aide de la vis auto fo-
reuse fournie. Placez le ressort et la bille (dans cet ordre ) dans le trou de la partie pointue de la poignée de réglage. Placez la
poignée de réglage sur |'axe du volet sur le dessus du bras. La position correcte de la poignée de réglage est obtenue lorsque
I'écart entre la poignée et le disque cranté est de 1mm. Si cette longueur est impossible & régler, jouer sur I'axe du volet afin de
I'obtenir. Alignez la poignée et le disque de telle maniére que le volet soit totalement ouvert (E) lorsque la poignée est paralléle
au tube. Fixez la poignée & |'axe en serrant la vis pointeau (F) située dans la poignée. Lors de cetfte opération, faire attention
ce que la distance entre la poignée et le disque de réglage ne varie pas.

Imm, 0.04"

10. Remetire le flexible entre la buse et le tube extérieur.
Vous avez désormais terminé l'installation de votre volet de réglage.
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11. Si vous avez commandé une lampe halogéne (HL-20/14-XXX), vous devez suivre les étapes suivantes.

12, Retirez la grille (A) de I'intérieur de la buse. La meilleure
solution pour le faire est de prendre une paire de pinces et de
la tirer vers |'extérieur. Retirez ensuite |'autocollant recouvrant le
trou pré percé.

13.Visser le boitier avec interrupteurs (A) & la buse & I'aide du
boulon (B) fourni. Insérer le connecteur régtangulaire de la lampe
(C) dans le trou rectangulaire en partant de I'intérieur jusqu’a ce
qu'il soit fixé dans le trou. Connectez le connecteur du bloc
d'interrupteurs & celui de la lampe. Le surplus de cable peut étre
rentré dans le bloc d'interrupteurs.

14.Fixez le céble d'alimentation sur le bras a I'aide des deux supports D
plastiques (A) fournis. Il est nécessaire de vérifier que la longueur de
cdble entre la buse et le bras est assez longue afin de ne pas géner
le fonctionnement du bras. Fixez le reste du cable sur le
bras a I'aide des supports plastiques restants.
Vous avez désormais terminé le montage de la lampe halogéne.
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INSTRUCTIONS DE MAINTE-

© Copyright 2008:Toutes les informations concernant cette documentation ne peuvent étre re-
produites, copiées, traduites dans un autre langage sans |'approbation de Plymovent AB qui

se réserve tous les droits de faire des modifications. Pour de plus amples informations, veuillez
contacter le service commercial de Plymovent au:Tél 05 49 51 55 88,Fax 0549 51 59 33.

MultiSmartArm®

A. Si le bras intérieur tient mal ou résiste trop

1. Vérifiez que le bras est bien assemblé sur le support mural
en accord avec la description de la page suivante. De plus
vérifiez que le support mural est de niveau.

Procédure de réglage de la tension du vérin du

2. Vérifiez et réglez les rondelles de friction (A). Le réglage de bras intérieur

la friction est correct lorsque les rondelles élastiques entre

I"écrou et la rondelle sont presque plates. 1. Dévissez I'écrou (1) de '/, tour ef pas plus ni
molins.
3. Siles problémes d’équilibre subsistent, il est nécessaire de ' ey s .
caler le véri décri le dessin sui 2. Vissez la vis (2) jusqu’d ce que la bonne tension
régler le vérin comme décrit sur le dessin suivant. soit obfenve. La fension augmente lorsque les
B. Si le bras extérieur ne reste pas dans la position désirée. équerres (3) se rapprochent.
s e[ . , & 1
1. Vérifiez que le bras est bien assemblé sur le support mural 3. Resserrez ['écrou de '/, tour.
en accord avec la description de la page suivante. De plus 4. Serrez la vis (2) de 1/8 de tour afin de la blo-
vérifiez que le support mural est de niveau. quer.

2. Vérifiez et réglez les rondelles de friction (B). Le réglage de
la friction est correct lorsque les rondelles élastiques entre
I"écrou et la rondelle sont presque plates.

C. Si la buse ne reste pas dans la position désirée.

Articulatio

1. Réglez les frictions des articulations (voir dessin) jusqu’a ce Articulation

que la buse reste en place.
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La liaison entre la partie extérieure du support mural et la plaque de liaison du bras est correcte
lorsque les trois trous de réglage sont centrés dans le trou oblong de la partie extérieure du support
mural. Ceci est trés important pour la zone de manceuvrabilité du bras.

Partie extérieu- Plaque de fixation

re de la fixation

murale
Trou de cen- Boulon de pivot
trage de réglage

Trous de cen-
tfrage

Entretoise

Trou pour boulon
de sécurité (avec
écrou frein)
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DESCRIPCION TECNICA

° © Copyright 2008:All rights reserved.All information within this printed matter may not be reproduced,
Brazo MultiSmart® Pyrie e P Y P
handed over, copied, xeroxed or translated into another language in any form or means without written

permission from Plymovent AB. Plymovent AB reserves the right to make design changes.

MultiSmart® Arm

El brazo de extraccién MultiSmart® de PlymoVent es un extractor muy flexible y
eficiente para polvo, humos de soldeo y soldadura, neblina de aceite, disolventes
voldtiles etc. Los brazos externos e infernos tienen una construccién con soporte
de gas/muelle formando un brazo en paralelogramo (patentado) totalmente
equilibrado. Esta construccién permite una colocacién gradual del brazo dentro
del drea de operacién. Con el brazo MultiSmart® se logran desplazamientos
extremadamente f4ciles y su alcance llega por encima de su punto de montaje y
a un drea de 190° a 230°, dependiendo de su longitud. Ambos tubos internos y
externos estdn hechos de aluminio ligero y liso. Esto no solo le otorga resistencia
al brazo sino que reduce al minimo su peso y el nivel de ruidos adn
a altos regimenes de exiraccién. Como opcién disponemos H

de una

mariposa de cierre para montar en el tubo externo con sello
de caucho para reducir al minimo el nivel de ruidos cuando
ésta se cierra. La perilla de control de la mariposa de cierre
tiene varias posiciones de cierre que hacen posible regular

la circulacién de aire través del brazo.

Ventajas

e Con el disefio SOPLO LIBRE todos sus componentes se
encuentran al exterior originando menor pérdida de
presion.

® Se suministra montado completamente, de esta manera
se reduce el tiempo de montaje y los costos.

¢ Dispositivo de gas/muelle que equilibra el brazo
otorgéndole movimientos muy suaves y féciles.

* Tubo flexible facil de cambiar, lo que permite ahorro de
tiempo y dinero en servicios.

* Disponible en tres dimensiones; @ 125, & 160, & 200 mm y
longitudes de 3y 4 m.

® Brazo en paralelogramo revestido, elimina los riesgos de lesio-
nes.

® Mariposa con sello de caucho y control de precisién, permanece
en la posicién deseada. Menor ruido de la corriente de aire
cuando la mariposa se cierra. (accesorio)

Suministro

El brazo se entrega completamente ensamblado.
Para lograr una variedad de soluciones de montaje
puede ser combinado con los montantes PA-110 6

PA-220.
’ .
Datos técnicos
Modelo No Max . Diametro Recom.
) Radio de campana  caudal de aire
Brazo MultiSmart ® trabajo* mm, in m3/h, CFM
El MSA-XXX-3 puede ser cambiado al MSA-XXX-4
agregdndole el SAE-XXX-4 kit de extensién. MSA-125.3 3,10' 125,5"  400-700, 240-410
MSA-160-3 3,10" 160, 6" 800 - 1400, 470 - 820
MSA-200-3 3,10'" 200, 8" 1300 - 2000, 770-1180
MSA-125-4 4,14'" 125, 5" 400-700, 240 - 410
MSA-160-4 4,14" 160,6"  800-1400, 470 - 820
MSA-200-4 4,14'" 200, 8" 1300 - 2000, 770-1180
MSAS-125-3 3,10" 125, 5" 400 -700, 240-410
. \ MSAS-160-3 3,10" 160, 6" 800 - 1400, 470 - 820
MSAS-125-4 4,14' 125, 5" 400 - 700, 240 - 410
! I | MSAS-160-4 4,14'" 160, 6"  800- 1400, 470 - 820
Brazo MultiSmart® MSAXXX-3  extensién MultiSmart® MSAXXX-4 * 5 m. con el MSAXXX-3 y el montante PA-220.
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Disefio y funcionamiento

A. Soporte flexible que permite la conversién de un MSA-XXX-3 a un
MSA-XXX-4.

B.| Articulacién con rodamiento de bolas para movimientos horizon-
tales.

C. Arandelas eldsticas en todas las uniones.

D. Manguera ignifuga de Poliamida tejida revestida de PVC con
espiral de acero interno.

E. Tubo del brazo interior de aluminio.

F. Mecanismo de ajuste del tensor de gas/muelle.

G. Brazo de paralelogramo (Pat. pendiente) con tensor de gas/
muelle para equilibrio perfecto y movimientos féciles.

H. Tubo del brazo exterior de aluminio, con posibilidad de agregarle

UNa MAriposa como accesorio.
I. Campana de metal laminado incluyendo malla de seguridad.

Manejo halégena, ver accesorios. HL-20/
1. Asidero de la campana/ 24-125, -160 6 200 dependiendo
brazo. del didmetro del brazo.
2. Mecanismo de suspensién 4, Interruptor manual de arranque/
facil de alcanzar. parada del ventilador o mariposa,
3. Interruptor de lémpara \/;'ESI' ac;esorios SA24,ES90 ¢

E-12.

@\

Manejo de la campana

La campana de metal anodizado negro

puede ser girada de lado 65°, hacia adelante 75° y
hacia atras 120°

& || s o E

0°| 75°

Ejemplo de montaje
Brazo MultiSmart® con el montante PA-110 o PA-220

El BrazoMultiSmart ® puede ser montado
a una altura mds baija sin afectar el
alcance de los brazos.

Radio de operacién

Brazo MultiSmart®
Brazo MultiSmart® MSAXXX-4
MSAXXX-3 Brazo MultiSmart®
MSA-XXX-4 1 Brazo MultiSmart®
Am _: MSA-XXX-3
_:P—i - ";-._\. 14 : .y
& (e .\u—'l T .
F S 3m, ] .
y 10 ft 3 . A
i I ; \ ", .__"
] | 2 m, - N
1 AN
1 i 4 1T m,3
- - =
] L 3ft 7
ITI'I—F||||||||||||||| llll|lll'l'l'|'l'|'|"_IT|'l'|'I'|'| T T T T
0 ITm, 2m, 3m, 4m, 4m, 3m, 2m, Im, 0 ITm, 2m, 3m, 4m,
3k 7k 10R 13H 4%t 10ft 7% 34 3k 7k 10R 14
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Dimensiones para el montaje

271mm, 10.6"

= MSA-xxx-3 y MSA-xxx-4

™

'-(). =

e | 300mm, 12"
™ |

IS ~

) IS

2| & l
8 [

268mp, 0,

placa PA-110, 220 Dimensiones para
montaije en la pared PA-110, 228

WG 0 WWy | &

1901 'wwo/e
w91 'Wwoze

150mm, 5.9"

200mm, 7.9"
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INSTRUCCIONES DE MON-
TAJE

Brazo MultiSmart®

© Copyright 2008:All rights reserved.All information within this printed matter may not be reproduced,
handed over, copied, xeroxed or translated into another language in any form or means without written

permission from Plymovent AB. Plymovent AB reserves the right to make design changes.

Pos.no- | DESCRIPCION

Campana con manija y soporte

Manguera, conexién de campana y tubo del brazo exterior

Abrazaderas de manguera

Tubo del brazo exterior con capacidad de montaje de mariposa

Manguera de conexién de tubos del brazo interno y externo

Bastidor en paralelogramo

Tubo del brazo interior

—FEOQMmmoO0Ep

Soporte mural

Manguera para conexién del brazo a la tuberia o el ventilador

Instrucciones de montaje

1 . Decida donde colocar el soporte mural usando las figuras de la pdg. siguiente. Estos muestran la variedad de

operaciones del Brazo MultiSmart®.
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Brazo MultiSmart® Brazo MultiSmart®
MSA-XXX-3 Brazo MultiSmart® MSA-XXX-4
MSAXXX-4

3 Brazo MultiSmart®
] Am 3 MSAXXX3
3 _'_—""i 14 % .
E Il "H\ - i '\.K\
3m, - ) % 3m, : k
10f 3 < . 0k 1 - ™
3 = | | S ™ ~
2 m, : | ] 2m, o -
7H 3 . ! 7f 1 f
; -
| | 4 3 1 i
'I ml I'I I'I-__-"'. f__. -l m, _: ] |I
3t - 3 ! - ‘ i |
5 i _ | e |
Tr'_"lll|llllllll|ll'||||||||'|"'|'I'|'|"_ITI'|'|'I'I'| -|I||l-||-||||ll|||-:|:|||||||||- I|||||| .||||||||||||_'-||||||-I||l-l- -Ill
0 ITm, 2m, 3m, 4m, 4m, 3m, 2m, 1m, 0 Im, 2m, 3m, 4m,
3ft 7 ft 10ft 13 4% 10f 78 3 3ft 7 ft 10f 141

Vista lateral del alcance del Brazo MultiSmart. La mural debe ser colocado de manera tal que el lugar de trabaijo
figura muestra al soporte mural montado a la altura  esté dentro del drea sombreada.

mdxima recomendada (2,2 m). Minima altura reco-

mendado es 1,1 m. Todas las medidas de altura se

refieren al lado superior del soporte mural.

Vista superior del alcance del Brazo. El soporte

2. Monte el soporte mural (A) directamente A
contra la pared o un montante PA-110
6 PA-220. Si el soporte se monta directa-
mente en la pared, cerciérese de que la
estructura de la pared sea suficientemente
sélida

3. Si usted ha adquirido un MSA-XXX-3 puede continuar en el paso No.5. Si usted ha adquirido un
MSAXXX-4 & un SAE-XXX-4 continGe por favor con las instrucciones paso a paso.

4. Coloque el casquillo del extremo (D) al final de la extensién (B). Quite eje, arandelas y tuerca (€1) del
soporte mural(A) y vuelva a montarlas en el mismo orden sobre la extensién (€2). El pequefio “tubo de
seguridad” en forma de L (E) y la pieza larga del eje deben estar hacia arriba. Sujete la extensién al
soporte mural con la tuerca y el perno provistos (F), colocando una arandela de fibra (G) en cada cara

NN
z\*l\
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5. Colocar el brazo en el eje. Poniendo el tubo suministrado (A) con el kit de extensién sobre los soportes del tubo. Sujete la
manguera del brazo (B) y la manguera de conexién del brazo a un ventilador de tuberia (€) con las abrazaderas. Las abrazo-
deras deben ir por debajo de los soportes del tubo manteniendo asi el tubo y la manguera en su lugar. Si usted tiene un MSA
- XXX-3 sélo debe poner el brazo sobre el eje.

6. Conecte el brazo con la
canalizacién(D) y ajuste la friccién
en la unién externa (E), girando
el tornillo allen. Ajuste la unién
interna (f) por medio el perno a
un nivel de friccién conveniente.

Ahora usted esta listo para

poner el brazo en servicio.

7. Si usted ha adquirido un kit de mariposa D-XXX y desea instalarlo, continGe por favor con los pasos descritos abajo. Si usted ha
adquirido un cartucho de Idmpara halégena HL-20/24-XXX y desea instalarlo continte hasta el paso No.11

8. Quite las etiquetas engomadas que cubren los agujeros de montaje (A) de la mariposa y la manguera entre la campana y el
tubo exterior (B) y monte el “trinquete” (C) al tope del tubo usando el remache
tubular (D) provisto. D

4

9. Coloque la ldmina (A) de la mariposa dentro del tubo exterior (B). Ponga el casete de bola dentro del agujero en la perilla
(D) para ajuste de la mariposa e inserte el eje (€) a través de la ldmina de la mariposa por la cara superior del tubo, puede
utilizar un martillo con cuidado si fuere necesario.

Imm, 0.04"

10. Vuelva a sujetar la manguera entre la campana y el tubo exterior. Ahora usted ha finalizado la instalacién del kit de la mari-
posa.
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11. Si ha adquirido una ldmpara halégena (HL-20/24-XXX), por favor siga paso a paso las siguientes instrucciones.

12. Quite la malla (A) del interior de la campana. La manera mds
eficiente de hacer esto es asir la malla con alicates vy tirar de ella
hacia fuera. También quite la etiqueta engomada que cubre los
agujeros accesorios en la campana (B).

13. Atornille el interruptor (A) a la campana con la tuerca y el tornillo
provisto (B). Empuje el enchufe de la l[dmpara(€) desde interior
de la campana a través del agujero rectangular. Compruebe que
quede bien sujeto al borde. Montar el cartucho de la ldmpara (D)
al interior de la campana. Conecte el enchufe del interruptor con el
enchufe del cartucho de luz. El exceso de cable entre el interruptor
y el cartucho de luz se puede arrollar nuevamente dentro de la
cubierta del interruptor.

14. Asegure el cable de alimentacién al brazo usando dos sujetadores de
plastico provisto (A). Mientras hace esto cerciérese de que la longitud del
cable entre el tubo y la campana (B) tiene el largo suficiente para no obstruir
el movimiento de la misma. Fije el resto del cable al brazo con los sujetadores
pldsticos restantes y los adhesivos de seguridad. Usted ha finalizado la insta-
lacién del kit de ldmpara halégena.
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MAINTENANCE INSTRUCTION

. © Copyright 2008:All rights reserved.All information within this printed matter may not be reproduced,
Brazo MultiSmart® Py € P 4 P
handed over, copied, xeroxed or translated into another language in any form or means without written

permission from Plymovent AB. Plymovent AB reserves the right to make design changes.

A. Si el brazo interno parece ser demasiado débil o demasiado
fuerte:

1. Controle que el brazo esté montado correctamente al soporte mural
segUn descripcién de la pdg. siguiente. Controle también que el
soporte mural esté a nivel.

2. Controle y ajuste las articulaciones a friccién, fig. (A). El “correcto” . .
ajuste se encuentra cuando las arandelas eldsticas quedan en forma Procedimiento para aumentar la potencia del

plana. resorte del brazo interior:
. . , . ) . ) 1 . Afloje la tuerca (1 en la fig.) 1/2 vuelta exacta-
3. Si el brazo interno después de los ajustes anteriores todavia se siente mente.

débil ajustar la pretensién del soporte de muelle/gas. Proceder segin
la figura. 2 . Apriete el tornillo ( 2 en la fig.)hasta que alcance

la potencia requerida por el resorte. Esta aumen-
tard cuando la distancia en la pos.(3) disminuya.
B. Si el brazo exterior no permanece en la posicién requerida:
1. Controle que el brazo esté montado correctamente al soporte mural
segun descripcién de la pdg. siguiente. Controle también que el 4 . Apriete el tornillo (2) 1/8 de vuelta para asegu-
soporte mural esté a nivel. rarlo.

3 . Apriete la tuerca (1 en la fig.) otra vez.

2, Controle y ajuste las articulaciones a friccién (B) segin la figura. El
“correcto” ajuste se encuentra cuando las arandelas eldsticas quedan
en forma plana.

C. Si la campana no permanece en la posicién requerida:
1. Ajuste la friccién (ver fig.) hasta que la campana permanezca en la
posicién exacta.
Unién de friccién
Unién de friccién
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La relacién entre el soporte mural y las placas de conexién tiene gran significacién para el compor-
tamiento del brazo. Siendo la correcta cuando estdn el agujero de ajuste y el perno de seguridad a
la misma distancia. Si el brazo el montaje es alto puede ser necesario un ajuste hacia adelante, o lo

contrario si es boio.
iNota! Antes del ajuste mencionado contacte al departamento técnico de PlymoVent.

Placas de conexién

Pieza externa
del soporte

mural
Perno de

Agujeros de ajuste pivote

Agujeros de ajuste

Spacer

Perno de segu-

ridad
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PLYMIIVENT"

TEKNISK BESKRIVNING

Ser.no: MSA
Date: Oct-05
Replace:Aug98

MultiSmart®Arm

© Copyright 2008 Alla rittigheter férbehalles. Inget ur denna trycksak far reproduceras, dverlatas,
kopieras eller 6versittas,i ndgon form eller med nagra medel utan skriftligt godkénnande av

Plymovent AB. PlymoventAB forbehiller sig ritten till konstruktionsandringar.

PlymoVent's MultiSmart® Arm &r en effektiv och lamplig ut-
sugsarm fér damm, svetsrok, 16drok, oljedimma och andra
luftféroreningar mm. Yiter och innerarmen har en konstruktion
med tv& gasfjadrar, som ger en totalt utbalanserad och paten-
terad parallellogram arm. Konstruktionen innebér att armen
kan manévreras steglést inom dess arbetsomrade. PlymoVent's
MultiSmart® Arm &r extremt léttrorlig. PlymoVent's MultiSmart®
Arm nér dver sin egen infdstningspunkt och har eft rérelseom-
r&de fran 190 - 230° beroende pd léngd. Inner och ytter rér ar
tillverkat av latta, sldta aluminiumrér. Det innebdr 6kad stabilitet
i konstruktionen samt aft totalvikten minimeras och ljudnivén
blir Idg. Som tillbehor finns ett tétslutande spijdll fr montering

i det yttre roret. Spjallets mandvervred har en sparrlésning i
flera olika lagen vilket innebar att man kan fin- justera luftfls-
det i armen.

Fordelar

® Oppen och ren konstruktion, alla komponenter &r plase-
rade pé& utsidan vilket innebér légre tryckfall.

¢ Helt ihopmonterad- vilket minimerar monteringstid och
kostnad.

¢ Gas- figdrar som balanserar armen till mjuka létta rérel-
ser.

* Enkelt att byta slang, spar tid och pengar vid service.

e Finns tillganglig i tre olika diametrar; & 125, @ 160,
@& 200 mm, och i tv& olika langder; 3 och 4 m.

e Tillverkad for hég sékerhet och minimalt underhall.

 Spjall med gummitdtning och variabel lagesinstdlining inne-
bar lagre ljud nér spjdllet &r stéingt och att spjdllet star kvar i
dnskat lageltillbehor).

il

Leverans
MSA- armen levereras komplett monterad. Som kom-

plement f5r flexibel och enkel installation kan armen
kombineras med pelare PA-110 eller PA-220.

Teknisk data

MultiSmart® Arm
MSAXXX-3, kan med férléngningsbalk (SAE-XXX-4) for-
langas till en MSA-XXX-4

| '} 3

MultiSmart® Arm MSA-XXX-3  MultiSmart® Arm MSA-XXX-4

Prod.

Max. Slang- Rek,
nr. arbets diameter luftflode

radie mm m3/h

m
MSA-125-3 3 125 400 -700
MSA-160-3 3 160 800 - 1400
MSA-200-3 3 200 1300 - 2000
MSA-125-4 4 125 400 -700
MSA-160-4 4 160 800 - 1400
MSA-200-4 4 200 1300 - 2000
MSAS-125-3 3 125 400-700
MSAS-160-3 3 160 800 - 1400
MSAS-125-4 4 125 400-700
MSAS-160-4 4 160 800 - 1400
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Konstruktion och funktion

se tillbehér HL-20/24-125,
-160 eller -200 beroende pa
armens diameter .

N

Tratt funktion
Tratten av pulverlackerad stéalplat kan vridas
65° i sida, 75° framét och 120° bakat.

A. Flexibelt véiggféste som maijliggér en ombyggnadfrén MSA-
XXX-3 till MSA-XXX-4.

B. Kullagrad innerled fér horrisontella rérelser.

C. Fjaderbrickor i alla leder.

D. Flamsaker slang av PVC belagd polyamidvav i
med stél spiral.
E. Innerarmsrér av aluminium.
F. Justering av gasfigderspénning.
G. Patenterad parallellogramkonstruktion med gasfjédrar fér
bésta balans och enkel hantering.
H. Ytterrdr av aluminium, med majlighet att montera tétslutande 65° 1 ¢50 Rj?
R 65

oy 75
spiall fillbehar ). | 7°
I. Tratt, tillverkad av st&l inkl. galler.

Mandvrering

1 Handtag fér tratt och arm. 4 Strombrytare for manuellstart/
2 Lattatkomligt handtag. stopp flakt, spjall; Se tillbehsr
3 Strémbrytare for belysning; SA-24, ES-90 or ASE-12.

Monteringsexempel MultiSmart® Arm
MultiSmart®Arm med pelare PA-110 eller PA-220

MultiSmart® Arm,kan man med férdel
montera pd lagre hojd utan att
forsémra armens arbetsomréde.

Arbetsradie MultiSmart® Arm

MultiSmart® Arm
MultiSmart® Arm MSAXXX-4
MSA-XXX-3 MultiSmart® Arm
MSA-XXX-4 3 MultiSmart® Arm
4m ] MSAXXX3 e AN
__J';i - ";--._‘_ 14 f : - -
...J_i'" \{_ ) 3 m, _'- i \x“ -
. i 10 ft . \\-.
’ t | E : ,
3 T, '
2 . 2m, ]
7R3 % y 7f 1 /
: : . o - 1
m, 3 i F 4 Tm 4/ \
3ft N '.-;’__X ___..»*’/ 3ft 11 ] ~ " |
_ 1l I N I |
‘n’|—|'||||||||||||||| IIII|III'I'I'|'|'|'|'l—|T|'|'|'|'|'| -|I||--||-||||--|||-|:|||||||||- I|||||| .|||||||-||||-"illlll.l|"' 'I'|
0 ITm, 2m, 3m, 4m, 4m, 3m, 2m, 1m, 0 ITm, 2m, 3m, 4m,
3k 7H 10R 13# 4%t 10% 78 3H 3f  7# 10R 14
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Méttanvisning véggféste MSA- Méttanvisning monterings platta
xxx-3 and MSA-xxx-4 PA-110, -220

300mm, 12"

135mm, 5.3"

| 271Tmm, 10.6"

| 100mm, 3.9"
\S0 Wy | g

268'77

’77, ]O_én

r.90l 'wwo/z
W97 1 ‘wwoge

150mm, 5.9"

200mm, 7.9"
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Ser.no: MSA

PLYMPIVENT®  MONTERNGSANVISNING | o o oos

Mu"ismar'@Arm © C.opyright 2?08 Ajla réit.tigaheter forbehalles. Inge°t ur denna trycksak.féf" reprodjjceras, Gverlatas,
kopieras eller &versittas,i ndgon form eller med nagra medel utan skriftligt godkannande av

Plymovent AB. Plymovent AB férbehaller sig ritten till konstruktionsandringar.

Pos.ne- | BESKRIVNING

Tratt med handtagsféste

Slang mellan tratt och ytterarmsror

Yiterarmsrér med méilighet att montera spjdll

Slangklémmor

Slang mellan ytterarmsrér och innerarmsrér

Parallellogram chassi

Inner arms rér
Slang for kanalanslutning eller flékt

Vdgg faste

—FECOMmMmMmoo0n PP

Monteringsanvisning

1. Bestdm var placeringen av vaggfastet skall monteras utifrén bilden pé& nésta sidan. Dér visas arbetsomradet for
respektive arm.
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MultiSmart® Arm MultiSmart® Arm
MSAXXX-3 MultiSmart® Arm MSA-XXX-4
MSAXXX-4

1 MultiSmart® Arm
4m o MSAXX3
_‘—_;'_;i . --:"H.__ 14 ft E s
N ] ™
3m, S A 3m, . h
10 ft r . 10ft 3 ;
_‘;- I | E i . \\'\-\. ; b
2 m, II i 2 m, i '\"1.. K
7k oz . A ! 7f 9 :
4 i ._u" .-"- E 1
Im, i |'Il,f"'. - I'm, i
3 ft - 3 1! | i ! |
i Y |
AT prrnisn o """""ﬂ"TFr'_ITFFFFI'l -|'||..||.||||..|||'i|:|||||||||. I|||||| .||||||||||||_ '-||||||lI||l--- --Ill
0 Tm, 2m, 3m, 4m, 4m, 3m, 2m, 1m, o 1m 2m, 3m, 4m,
3ft 7 ft 10ft 13ft 4% 10f 7% 3 3ft 7 ft 106 144
MultiSmartArm’ens arbetsomréde i vy fran sidan. MultiSmartArmens arbetsomréde i vy uppifrén.
Bilden visar armens hégsta rekommenderade mon- Vaggfastet bor placeras sé att arbetsplatsen ligger
teringshojd (2,2 m). Den lagsta rekommenderade innom den skuggade zonen.

monteringshdjden ar 1,1 m. Alla matt utgér frén
vaggfastets dverkant.

2. Placera vaggfastet (A) direkt mot vagg A
eller p& PA-110 eller PA-220. Om mon-
tage sker direkt mot vagg kontrollera att
den ar tillrackligt kraftig.

3. Om du monterar en MSA-XXX-3 kan du gé direkt till punkt nr.5. Monterar du en MSA-XXX-4 eller
SAE-XXX-4 las foljande instruktion.

4. Placera andpluggen(D) | anden pé férlangningsarmen(B). Flytta axel, brickor och mutter(€1)frén
vaggfastet(A) , dtermontera den pd samma sétt 1ill(€2) p& férlangningsarmen. De L- formade fastjcrnen
for luftkanalen(E) skall vara vanda uppét. Montera férlangningsarmen till vaggfastet med medféljande
bult och mutter(F). Placera fiberbrickorna(G) pa var sida om vaggfastet.

NN
—
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5. Placera armen p& axeln. Montera réret (A), Tra slangkldmmorna pé réret. Montera slangen (B) frén armen och slangen frén
flakt/ kanal (€) med slangklémmorna. Slangklémmorna skall dras under féstjarnen fér att hélla bade rér och slang. Om du har
en MSA -XXX-3 placera bara armen pé& axeln.

6. Anslut armen till kanal/ flékt (D)
justera friktionen i yttre leden (E),
genom att dra &t bromsskruven.
Justera inner led (f) genom att dra
at eller lossa bulten till lamplig frik-
tion. Armen &r nu fardig att
anvéndas.

7. Har du en spjdllsats D-XXX som ska monteras, s féljande monteringspunkter. Har du en halogen belysningssats HL-20/24-XXX
som skall monteras gé& direkt till punkt nr 11.

8. Tag bort dekalen som técker halen(A) for spjdllet och slangen mellan ytterréret och tratten(B) , montera spdrrblecket(C) pé ovan-
sidan av réret, anvénd medféljande poppnitar(D).
D

4

9. Placera spjdllbladet (A) inuti réret (B) Stoppa kulkasetten i hélet pa spijdllvredet (D).tryck in axeln (C€) frén &vansidan av réret
genom spjdllbladet, anvénd férsiktigt en hammare om det behévs. Las spjdllbladet med"grabber skruven"dé& spjéllbladet och
vredet linjerar med varandra (E). Montera gummibrickan, figderbrickan och star-lockbrickan pé& axeln i némnd ordning p&
undersidan av réret.

Imm, 0.04"

10. Montera tillbaka slangen. Du har nu en komplett spjallsats monterad.
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11. Har du en belysningssats (HL-20/24-XXX), las féljande instruktion.

12. Tryck ut gallret (A) frén insidan av tratten. Tag bort dekalen
som técker hdlet p& tratten (B).

13. Skruva strémbrytarhuset (A) pd tratten med medfdljande skruv
och mutter (B). Tryck i kontakistycket fr&n lampan (C), fran insidan i
det rektanguléra hélet. Se till att den har l&st fast i kanten. Montera
belysningsinsatsen (D) innanfér kanten pé tratten. Anslut kabeln frén
strombrytarhuset till kontaktstycket.

14. Sakra stromforsoriningskabeln med tvé av plastbanden (A). Se till att
léngden pé kabeln mellan réret och tratten (B) &r tillréckligt lang fér trattens
rorelser. Fdst resten av kabeln med plastbanden och de sjalvhaftande kabel-
héllarna. Du har nu en komplett monterad belysningssats.
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Ser.no: MSA

PLYMIIVENT" SKOTSELANVISNING Replace Aug8

MultiSmart®’Arm

© Copyright 2008 Alla rittigheter férbehalles. Inget ur denna trycksak far reproduceras, 6verlatas,
kopieras eller 6versittas,i ndgon form eller med nagra medel utan skriftligt godkannande av
Plymovent AB. Plymovent AB férbehiller sig ritten till konstruktionsandringar.

A. Innerarmen é&r for svag eller for stark:

1.

Kontrollera om armen ar korrekt monterad pé vaggfastet, se
mer utférlig instruktion fér vaggfaste p& nésta sida. Kontrol-
lera ocks& att vaggfastet ar végratt monterat.

Kontrollera och justera friktionsleder(A) i beskrivningen. Ratt
injustering ar nar fiaderbrickorna precis har dragits plana.

Om armen efter justering fortfarande kénns svag kan man
justera gasfiaderns férspénning, se instruktion.

B. Om ytterarmen inte stannar i position:

1.

Kontrollera om armen &r korrekt monterad pé vaggfastet, se
mer utforlig instruktion fér vaggfaste pé& nésta sida.

Kontrollera justeringen i lederna (B) i beskrivningen. Rait
justering ar nar fjaderbrickorna precis har dragits plana.
Kontrollera ocksa aft vaggfastet ar vagratt monterat.

C. Tratten stannar inte i position:

1.

Justera friktionen i lederna (se p& bilden) s& att tratten stannar
kvar i 6nskad position.

Instruktion for justering av
gasfiader.

1. Llossa mutter (1 i figur) max180 grader.

2. Drag &t skruv (2 i figur) fills kraften kanns till-
récklig. Kraften kar nér méttet mellan pos (3)
minskas.

3. Drag &t mutter (1 i figur).
4. Drag &t skruv (2) 1/8 varv.

Friktionsled
Friktionsled
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Stor betydelse fér armens karaktar har forhallandet mellan vaggfaste och fastplétarna p& armen, detta ar
korrekt nar avstandet till justeringshalen fran lasbulten ar lika.

Om armen &r monterad hdgt kan justering framét vara nédvandigt och tvértom om armen &r monterad lagt.
OBS innan justering av detta férhéllande kontakta PlymoVents tekniker.

Fastplgtar
Ytterdel av
vaggfaste

Centrumbult
Justeringshal

Justeringshal

Distansror

L&sbult

0000101888/071013/A MultiSmart Arm SE - 46



TEXHUYECKOE OITMCAHHWE

MultiS tA ® JIns JOCTIKEHHS OITTAMANLHEIX PafouMxX XapaKTePHCTHK M 0830NacHOCTH
ultismartarm BHHMATEARHO IPOYTHTE STO PYKOBOJCTBO Nperae YeM HCIIONL3I0RATE arperar !

MultiSmartArm®

BEITAKHOE YCTPOHCTRO MuyltiSmartArm® upmet PlymoVent
ABNACSTCA OUeHb TUBKUM H 3 eKTHEHEIM M3ACIIHEM AN YIAIEHHA
CBAPOYHLIX ABIMOB, HASILHEIX ABIMOB, MAcIAHBIX a3po3oneit i T.IL.
OT MCTOMHUKOB 3arpsa3Henns. BHelunui ¥ BHyTpeHHUI pykaga
COEIHMHEHEI ¢ TIOMOIIBIO Fa30BoH NPYKHHL! (DanaHCHpYIOmui
mapannenorpamm). ®upma PlymoVent nveer naTeHT Ha Ty
paspaborky. KKoHCTPYKIMA O3BONART IPOBOAUTE CTYHEHYATOE
O3HHOHNPOBAHEE YCTPOICTBA B Nipedenax paboueii 30HEL
MultiSmartArm® ouenk Terko u raBHo nepeMeniaeTcs.
BuITAxHOE YCTPOHCTRO MOMKET OBITE NOAHATO BBIILE, YEM BEICOTA
Kpernienia Hecymeii KOHCOIH ¥ mepeBuraTeca B npeaenax 190 -
230° B 3aBHCHMOCTH OT ITUHEI MultiSmartArm®. BryTpennuii 1
BHEINHH BO3TYXOBOAE! H3TOTORIEHE! H3 JIETKOro [Nagxoro
ANIOMMHHUA, DTO HE TOJNBKO CO3IAET NPeKpacHbIi BHETHHHA BUA, HO
1 MUHAMH3HpYET OB Bec ¥ YPOBEHb UIyMa Jaxe NpH Goabmux
TIPOH3BOIUTENBHOCTAX BOZAYIIHOTO MoToka. Kak nomonnenne, Ha
BHELIHHIT PEIMaT-BO3TYyX0BOJI YCTPOHCTBa MOMET OBITh
YCTaHOBIEHA 3ACNIOHKA ¢ O0PE3MHEHHBIMHA KPasMU 0JIs
YMEHBIIEHHA YPOBHS IYMA B 3aKPLITOM COCTOSHHUY. 3aclIOHKa
cralxeHa nepekmodaTeNneM, KOTOPBI AIMEeT HECKOIBKO
{EKCHPOBAHHEIX TIOYHLEI I TOHKOH peryIHPOBKH BO3IYIIHOTO
TIOTOKA.
IIpeamyimecTBa
» CLEAR-THRU xoBcTpyXTHs: BCce KOMIIOHEHTHI YCTpoHcTBa
PACIIONOKEHEI HIBHE BO3AYXOBONOB B PEIYIIBTATE HETO
yeTpoiicTBO co37aeT 09eHb HeboNbiIoe NaJeHie NaBNSHN.
¢ IlocTapisieMas KOHCTPYKLHA — YMEGHBIIAET BPEMS 1 NEHY
MOHTAXA. ‘
s  Ta30Bble NPYRUHABL, KOTOpHIe faNa HCHPYIOT BEITAKHOE
YCTPOHCTRBO B PasHEIX TO3ZHIMAX, AAIOT OYeHb JIETKOEe H
IIaBHOE NepeMelleHHE.
s  BricTpocheMHBIe rHOKEE MINAHIH NO3BONAIOT OLICTPO U
NPOCTO OMHMCTHTE MITH 2aMEHHTE HX IIPH PEMOHTE.
e 3 pasmmuHEX pasMepa: F125, @160, 200 MM ¥ 2 pazmepa
10 AnuHE 3 ¥ 4 METPA — HO3BOJAIOT HCNIONL3OBATE YCTPOHCTEY  [TocTaBKA
INA BCeX HEOOXOIMMBLX HYHKA.

YcTpoHcTBO IIOCTABIASTCA  CKOMIIIEKTOBAHHEIM. [lna
*  Be3omacHOCTh KOHCTPYKITHH. BEIIIONIHEHMA PasHOOOpasHEIX peIIeHHH IPH MOHTaXe,

OGpesiHeRHas 3aCTIOHKa C PETYIHPOBOTHEM ycTpolicTBO MOMET OHITH CKOMOHMHHPOBAHO ¢ KOHCOIAME
HepexmodareNeM (akceceyap). Y MEHbITAET OIyM, KOToa PA — 110 u PA — 220.

3aCIOHKA 3aKPHITa ¥ (PHKCHPYETCA IPH BEIGOPE HEOOXOAUMOr0
06heMa YIAIAeMOro BO3AYIIHO-TIBINEBOr0 NOTOKA.

Texnnueckue XapaKTePHCTHKH Max Tnaver Pexomenzno-
Yerpodicteo MSA-XXX-3 momer OBTE nepefieNaHo B Mozess pajguyc mnaHrap BaHHAT
yerpoiicteo MSA-XXX-4, mytem moOasieHms yITHHAIOIIETO ofcryxmBa- iy ’ TIPOH3BOJI-
peizara SAE-XX(X-4. HUA*, M 0CTh, M /1
MSA-125-3 3 125 400-700
MSA-160-3 3 160 800-1400
MSA-200-3 3 200 1300-2000
MSA-125-4 4 125 400-700
MSA-160-4 4 160 800-1400
MSA-200-4 4 200 1300-2000
MSAS-125-3 3 125 400-700
. , MSAS-160-3 3 160 800-1400
. ® . @ MSAS-125-4 4 125 400-700
MultiSmartArm I\I\?EKS}?XX arts 4‘Im MSAS-160-4 4 160 800-1400
MSA-XXX-3 SA- i * 5 as MSA-XXX-3 ¢ onopo#t PA-220
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Konerpyxkuus ¥ $pyHKIHOHNPOBAHHE

Koncoms, xotopad nossonset npeobpazopatt MSA-XXX-3 B
MSA-XXX-4,

ToAIIHNHUKOBEIE COSIUHEHHS LN FOPH30OHTAIBHOTO
TIepEeNBIACHHS.

IpyuHanEIe Wali0k (IPpoBEPEI) BO BCEX TOYKAX COSAMHEHMI.
I'ubxutt mnanr w3 nons Buaun xropraa (PVC) c moxpertHeM
13 OJIHAMMIA, HABUTHIR HA CTAJNBHYIO CIIMPAlb.
BHyTpeHHHH amMOMAHAECELIH BO3TYXOBO,

Perynupyromuit MeXaHH3M A HaTAKECHHA a30BOH
TIPY>KUHBI.

3anatenToBaHHOE YCTpoifcTBO “IapamienorpaMM™ ¢
ra30BBIMH NPYXHHAMHA 15 OaTaHCHPOBKH H JETKOTO
TiepeMeLICHHA.

ATOMMHHEBEIH BHEIIHKE BO3TYXOBOA C BOIMOKHOCTEIO
YCTaHOBKH 3aCIOHKH (aKceccyap).

BopoHka Eo3ayxo3adopHad, BRNOYAST 3AIMHTHYIO CETKY.

Yopaeaenue

1. PykosaTka Jjis NepeMeLeHHEsS BOPOHKH / pyKaBa.

2. Pykosatka ind NErkoro nepeMeneHs KoHcomeit.

3, BekmouaTenb rAIOreHHok namisl (CMoTpH akceceyapsl HL-
20/24-125, -160 unn -200; 38BUCUT OT IHaMeTpa pyKaga).

4. BEKTIOYATEs I8 PYTHOIO BKIFOUSHHS / OTKITIOUEHMS
BEHTHJIATOPA HIIH ABTOMaTHYeckoil 3acoHKH (cMOTpH
axceccyaphl S{\-24 ES-90 mnn ASE-12).

¥Yrasl HOBOPOTA BOPOHKH

Boponka moxpalleHa uepHoii nopolixoBoll smansio. Bopomka
MOIKET IIOBOPAYHMBATECA HA YIIBI: Ha 65° B cropony, Ha 75°
pniepen H Ha 120° Hasaj,

IIprmeps1 MOHRTaKA MultiSmartArm® MultiSmartArm

¢ xoncouamMu PA-110 u PA-220

MultiSmartArm® moxer GerTh
CMOHTHpOBaHa HA MaleHBKOM
BHICOTE.

Pamuye peficrens MultiSmartArm®

FAUIES mart A rm®
MASAIN-3 MubiiSmartArm®

BASAXKY-A.

RultiSmanirm®
KASAKNE-1

MultiSmartArm®
MASAINK-A
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Pazmepr1 auist yeranosxkr MSA-XXX-3 PasMepsl npH MOHTaKe HA onopy PA-
1 MSA-XXX-4 Ha cTeHy 110, 220

{ A2 D0 !

&1 amm
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VHCTPYKITMS TTO MOHTAXY l

rs - - - -

L
MultiS fA ® Jng NOCTHKEHHA ONTHMANBHBIX pabouHX XapakTepHCTHK H Ge30MacHOCTH
ultidymartArm BHHMMATENbHO NPOYTHTE 3T0 PYKOBOACTBO IPEKAE YeM HCIIONL3OBATE arperar |

[Toz. Ne | OIIMCAHHE
Boponka ¢ pyuxoi
I'nbxuit monanT (BHEIMHKH PyKaRB)

Bremanit Bo3ayxoBo ¢ 3aCTIOHKOHM
XoMyTBI
Tubxwmit maanr coenHATENLILIN

Ilaccu — mapamenorpaMm
BryTpenHMii BO31yX0BO

T'ubxaii nnaur coeqHHATETLHEIH
KpoHmrelin 111 KpenneHus X CTeHe

el B o] R iRl wii @ Rv=lis -

HWHCTpYKIHSA 0 MOHTAXKY

1. BribepHTe MecTO AT YCTAHOBKH MultiSmartArm®, pyxoBoICTEYACEH PECYHKOM Ha CIIeAyromei
CTpaHille, MOKA3bIBAIOMIAM pabouyIo 30Hy NEHCTBUA YCTPOKCTRA.
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MulliSmarthrm®
MoltiSmarthrm® PASAXNKA

MEANNE-3 MultiSmartAnm®
JASAXKN-4 MulliSmoartArm®
MAEA-KXE-3

Pabouag 3oHa gelicTeHg MuItiSlnartAr1n®, Bup cboxy.
PHCYHOK NOKa3LIBAET MAKCHMANEHYIO BRICOTY KPETICHHA
ycTpoficTa IIPpH MOHTAXE Ha CTery (2,2 M). MHHHMANbHAA
BBICOTA KpemaeHnd 1,1 M. M3MepeHna o BRICOTE OTHOCATCA
K KpeILTeH IO KpoHIITeiHa.

PaGoyad 30ma AeficTra MultiSmartArm®, Bua cepxy.
Hacrennblif xpoHWITEHH ycTaHaBNMBaeTCA TakKuM oOpazom,
Y1068 pabodee MECTO HAXOIANOCE B TIPEZIENaX 30HbI AeficTRIS
(Ha pUcyHKe — 3aTeMHEHHAS 30HA).

2. saKkpenuTe KPOHWITEHH (A) HElOCpeACTBEHHO Ha CTEHE
mnu Ha PA-110, PA-220. YOeguteck B IIPOHHOCTH
KPEIJIEHHA K CTEHE.

3. Ecm Be MoHTHpYeTe MSA-XXX-3, nepexoaute k nyHKTY 5. Echu Bl MOHTHpyeTe MSA-XXX-4 nmi SAE-XXX-4
MEPEXOIHTE K CNeTYIOLIHM IYHKTAM MHCTPYKLHH.

4. Vcranoeure zarmyinxy (D) Ha xoHel gononHuTensHoil xoncomn (B). CHAMuTe ock, 1alidel 1 raiiky (C1) c kpoHmTeiina (A) B
YCTAHOBHTE MX Ha KoHel koHconr (C2) B aHaJloTHYHOM nopaake. Manenskue nepxarenn
B03yx0B00B (E) M BEICTYMAIOAN JTMHHAS Ya4CTh OCH JIOJDKHE] PACcIONaraThcs COOTBETCTRYIOIINM 0bpasoM
{cMoTpH preyrok), Coetunnte xoHcons (B) u HacTeHHsIH kKpoHIITERH (A) ¢ momoikro Gonra (F) 1 raek
{BXOIAT B KOMILTEKT ycTpoitcTRa). Pacmomoxure waibsl (G) ¢ o6enx cTOpOH HACTCHHOTO KPOHIMTEHHA (A)
TIpH COSRHHECHHH C XOHCONBIO (G).
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5. VCTAaHOBHTE BHTAKHOE YCTPOHCTRO HA OCh. PACHONMKHMTE IOCTABIASMEIN BO3ZYXeBOI (A) Haj JONIOAHHTENBHOM KOHCOMLID.
OnenpTe Ha Bo3uyxopoa (A) rubkue mwnanru (C) u (B). 3axpenyre rudkue mmnadry (C) u (B), poanyxosoa (A) ¢ HOMOLIBIO
XOMYTOB, NPOAGE XOMYTH uepes Aepsxarteny koucomn (E) (cMoTpu mpenpinywmii pucynok). [lpn MonTtame MSA-XXX-3
YCTAHOBATE BBITAXKHOE YCTPOIHCTBO Ha OCH KPOHINTEHHA KPENALIErocs HEMOCPENCTBEHHO K CTeHe.

6. TlopcoeaRHUTE YCTPOHCTBO K
MArHCTPanEHOMY Bo3ayXxosony (D) u
OTpPeryMHpYHTE (JPHKIMOHHLIC COCAMHEHAT
B Touke (E), moBOpadHBas perynHpeBOHHBIH
BHHT. OTperynupyiite ¢pHKUHONHEE
coeguieHna B Touke (F) saBopaunsas pnu
oTBOpayrBad OONT 4o HE0OXOIMMOTO
YPOBHA TpeHna. MoHTamx 3aKoHYeH,

b

7. Ecmu Bet nipuobpenn 3acnonky D-XXX W jkenaeTe YCTAHOBUTH ee, CeAyHTe MyHKTaM MHCTPYKUMHA Hixe. Ecnon BBl nprobpenn
nopcserky HL-20/24-XX X, nng MOHTaka e PYKOBOACTBYIHTeCch IyHKTOM 11.

8, CHuMHTE KPHIINKY, 3aKpLIBAIOILYIO YCTAHOBOYHRE OTBepcTHA (A), CHHMHTe THOKHH MTAHT MEXIY BOPOHKOH M BHEIIHAM
prrarom (B). YeraHosure gepxarens (C) ceepxy TpyGs! H 3akpenuTe ero camMopesami (DY) (BX004T B OCTaBKY ).

9. ITomecTHTE NOMACTE 3acioHkK {A) BHYTPEL BHemHeH TpyBel (B) i BcTaBETe oCch 3acioHkd (C) ¢ HmxHeil cropoHsl TpyOH! yepes
JTOTACTE 3aCIOHKH (MOKHO HCIIONL30BATE MOAOTOK). YCTAHOBHT® BHYTpPh pykoaTkH (D) npy:xuHy M apuk. HageHsTe pykosTiy
¢ OpYXKHHOH ¥ IIApHKOM Ha OCh BBIENUIYI0 B BepxHell gacTH TpyOul. [IpaBHnkHadg NO3HIMA IOBOPOTHON DPYYKM, KOTda
PaccTOfHHE MEXAY Pydkoil M “TpemoTkoi” cocraBUT npHOmmiuTeneHO 1 MM. EcoM Takol npomexyTok YCTAHOBHTEH
HEEO3MOHOC, TO He0OX0AMMO OTPEe34Th OT OCH Tako# Kycok, uToOk NMOoAydHICA HeoOXOAMMBIH IPOMEKYTOK MEKAY TpemoTKok
H pydkoil. BEIPOBHAINTE MOBOPOTHYIO PYHKY.C IIONACTbIO 3aCIOHKH Tak, 4roOLl pyuka pacmoiiaranach BAONE TPYOEI, koria
3aCIIOHKA TIONHOCThIO oTKphiTa (E). 3akpendre pydky Ha OCH ¢ IOMOIIBIO BHHTA BHYTpH pydku (F), cnegute 3a Tem, 4Tobk! He
HAPYIIMTE TPABHNBHOE PACCTOSHHE MEKIY PYYKOH U TPeIICTKOM, KaK OIHCAHO BEINIE,

10, VerawoBWTE Ha MECTO IIUTAHT MEXAY BOPORKOIH ¥ BHewrvell TpyGoi. MoHTam 3aCIOHKH 3aKOHYEH.
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11. Ecmu BeI mprobpenn ranoreHnyo nioackeTky HL-20/24-XXX nepexoanTe K IMyHKTY 12 HHCTPYKUMH.

12. Cuarb cetky (A) M3HYTPH BOpPOHKH, JIyumuii crnoco6
clIeNaTth 3T0 — 3aleNHTh CeTKY IUIOCKOTYOLaMu
(IpIIaMY) H MOTAHYTE Ha ce0d. CHATE NIIAcTHHY,
3AKPLIBAIOIIYIO YCTAHOBOYHEIE OTBepeTHA (B) Ha
BOPOHEKE.

13. VeranopHTe BHKIIIOUATENE B cOope (A) Ha BOPOHKY C
TOMOIIBIO PHRIATAIOITHXCA Tatiiy u 6oira (B).
[IpomeTs pazseM, coenunstomuii nammy (C) usHyTpu
BOPOHKH 4epa3 oTBepCTHe. [[PUKPENHTE AEpiKaTellh
nozxceetky (D) M3HyTpH BOpOHKH. COeAHHHUTE pa3beM
OT KOpPOOKH BHKIIORATENA C pa3beMOM JepKaTelia
NOACBETKH. VIIOKHTE M3IMIIKH Kabca B KOpoOKy
BBIKJTKIATEI.

14. IlponoxuTth kabelb B pyKaBe HCIONE3YA ABA
MPHTATAI0MAXCS MIACTHEOBEIX XOMYTa {A).
Mesxry BopoHKOH 1 TpyGoit 0cTaBITE NETMO
kafiens (B), IOCTATOWHYIO I NTepeMele KA
BOPOHKH B Pa3HBIX IUIOCKOCTAX. IIpRKpenyTs
Kabelb K BEITKHOMY YCTPOHCTRY ¢ TIOMOIIBID
OCTABIIHXCH TUIACTHKOBBIX XOMYTOR H
caMOKNeAnIEXcs KpenasHuil. MoHTa%K MOJCBETKH

JAaKOHYIEeH.
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MHCTPYKLIMS TIO
OBCJIYKUBAHUIO

. ® S JOCTINEHHS ONTHMANLHEIX PabOuMX XapaKTe HCTHK H_6630MacHOGTH
MultiSmartArm Jin P paKTep

BHHMATEJILHO NPOYTHTE 3TO PYKOBOACTBO NPEKAE UCM HCIIONL30BATE arperar !

A. Ecnu BHYTpeHHHH peI4ar pukenpyerca cnmmxoM cnabo
HIIH CJTHITKOM CHJIBHO!

1. TIpoepkTe, 4TO PhIYAT BLITAKHOTO YCTPOMCTEA IIPABUIBHO
cofpaH ¢ MpUCTeHHOH KOBCOMBIO0, B COOTBETCTBHH C OMMCAHAEM
Ha cleiyromeii cTpannie.

2. IlposepsTe H OTPErynUpyHTe QPUKIHOHHLIE COEAMHEHNA

OTMEUEeHHEEIS Ha pUCYHKe Oykeroit (A). ®pHrkImMOHHEIE

CoeIIMAeHNA HeoOX0AHMO 3aTATHBATE, TIOCPEACTBOM BUHTA,

dpuxIHOHHOH 1WaH6EL ¥ Talikn, J0 TeX Nop, MOKA BRTAKHOE

ycTpolfcTeo He OyIeT yASpKHBATLCA E TOPH3OHTATBHOM

TIONOXKCHUM,

Ecmi BHewIHWi pEIMar mocie PeryIMpOBKY ONHCAHHOH BhILIE

no-npexHemMy cnabo dukcupyeTcs B TpebyeMonM NONOKEHHH,

OTpPETYNHpYHiTE NpeIBapHTENFHOE HATOKSHHE Ta30R0M

TPYKEHB! (CMOTPH PHCYHOK).

B. Ecau BHelnHHii peryar He pukcipyeTces B TpebyemMoii
NO3HIHMH:

1. TIposepsTe, 9TO BEITAXHOE YCTpolicTRO NpaBunsHO COGpaHo Ha
CTEHOBOH KOHCOIH, T.€. B COOTBETCTBHH ¢ OIMCAHHEM Ha
cleIyIomeH cTpanune.

2. TlpoBepbTe H OTPETyAHPYiiTe QPHKUMOHHLIE COETHHEHHA
OTMeYeHHBe Ha pHcYHKe OykBoii (B). 3aTarmnaiire
(pHUKIHOHHEIE COENMHEHMS, I0Ka BHSIIRHNH prraar He Gyaer
VHCPKMBATECA B TOPH3IOHTANEHOM IIONOKEHHH.

C. Ecau BopoHKa He puKCHPYeTCA B TpedyemoM NOJOKEHAM:

Orperynupyiite PpPUKLHOHHEIE COSNMBEHS (CMOTPH PUCYHOK) AO

TeX 0, [I0Ka BOPOHKA He IPHMeT TPefyeMoe NOIOKEHHE.

(%)

TIpoueaypa HATSKEHHS! NPYHHHBI

BHYTPEHHETO phlyara:

1. oTxkpyTuTe raiiky (no3uiig 1 Ha pHCyHKe) Ha 1/2
ofopoTa, He GoNbIIE H He MEHBIIE.

2. 3ararusajiTe BEHT (O3HLKA 2) J0 NOCTIKCHET
TpebyeMoro HaTaxeHHa npyxuHbl. Harsxka
TPYIKUHE] YBETHYHBAETCH, KOTA PACCTOAHNE
MeXIY naacTuHaMH (3) yMEHbIIAETCH.

3. 3arguure raiixy (mosnnmpg 1) cHoBa.
3aranure BuAT (2) Ha 1/8 06opoTa
H 3aKOHTPUTE ero

$pUKUMOHHOE

COBAUHEHHE $PUKLUNOHHOE

CoufivHeHHE
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CoeNUHEHNE BHEIIHET YacTH NPHUCTEHHOM KOHCONH ¥ MPHKPEILIEHHOM K Hell MTACTHHb BRITSKHOTO YCTpOHCTEA
CYMTAETCA IPABHIILHEIM, KOTAA TPH BUAMMEIX OTBEPCTHS (CMOTPH PUCYHOK), IPHHUMAIOT (opmy “Ganana”. 3T10
OYEHEh BAKHO JJIA XApaKTePHCTHKH NMepeMeLIeHHs YCTpoHcTBa.

NPURPENAGHHAN
TacTHHE

HBHELWIHAS 4aCTh
CTEHHOH KOHCOM

OTHePCTINE NOROPOTHAIR

Goser

OTHEPCTNE

OTBEPCYHE AN
xoHTpsuiero donra
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Exploded view
MultiSmart Arm

0000102375

0000102377

0000102379
0000101929
0000101930

~ 0000101931
0000101932

0000102380

0000101922
0000101925
0000101928
0000101941

0000101587

0000101921
0000101904
0000101927
0000101940

0000102374
0000102376
0000102378

0000101218
0000101219
0000101220

0000101920
0000101906
0000101926
0000101939

0000101933
0000101934
0000101935

0000101936
0000101937
0000101938
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Spare parts

MSA-125
# Spare parts (EN) Reserve-onderdelen Ersatzteile (DE) Piéces détachées (FR)
(NL)
0000101218 DAMPER-125 DAMPER-125 DAMPER-125 DAMPER-125
0000101587 |Wall mounting bracket Wandconsole MSA, Wandkonsole MSA, Console murale MSA,
MSA, complete compleet komplett compléte
0000101920 |Hose L=450 mm/@ 127 Slang L=450 mm/@ 127 Schlauch L=450 mm/@ Tuyau L=450 mm/@ 127
mm, incl. 2 hose clamps mm, incl. 2 slangklemmen (127 mm, incl. 2 mm, 2 colliers de serrage
Schlauchklemmen inclus
0000101921 |Hose L=750 mm/@ 127 Slang L=750 mm/@ 127 Schlauch L=750 mm/@ Tuyau L=750 mm/@ 127
mm, incl. 2 hose clamps mm, incl. 2 slangklemmen (127 mm, incl. 2 mm, 2 colliers de serrage
Schlauchklemmen inclus
0000101922 |Hose L=1200 mm/@ 127 |Slang L=1200 mm/@ 127 |Schlauch L=1200 mm/@ Tuyau L=1200 mm/@ 127
mm, incl. 2 hose clamps mm, incl. 2 slangklemmen (127 mm, incl. 2 mm, 2 colliers de serrage
Schlauchklemmen inclus
0000101929 |Gas spring 450 N Gasveer 450 N Gasfeder 450 N Ressort a gaz 450 N
0000101931 |Gas spring 1200 N + hole |Gasveer 1200 N + plaatje |Gasfeder 1200 N + Ressort a gaz 1200 N +
plate met gat Lochplatte plague de trou
0000101933 |Hood MSA-125, incl. U- Kap MSA-125, incl. U- Haube MSA-125, incl. U- Hotte MSA-125, support en
bracket beugel Halterung U inclus
0000101936 |Safety mesh @ 265 mm Beschermgaas @ 265 mm |Gittergewebe @ 265 mm  |Toile métallique @ 265 mm
0000102322 |Brass bushings @ 26 mm |Messing afstandsbussen @ |Messingbuchsen @ 26 mm |Entretoises en laiton @ 26
(12x 2,5 mm + 4x 5 mm) |26 mm (12x 2,5 mm + 4x |(12x 2,5 mm + 4x 5 mm) |mm (12x 2,5 mm + 4x 5
5 mm) mm)
0000102374 |Outer tube MSA-125/3 Buitenste buis MSA-125/3 |AuBBennrohr MSA-125/3 Tube extérieur MSA-125/3
0000102375 |Inner tube MSA-125/3 Binnenste buis MSA-125/3 |Innenrohr MSA-125/3 Tube intérieur MSA-125/3
0000102380 |External balance Extern balanssysteem MSA |AuB3enliegendes Systeéme d’équilibrage
mechanism MSA (without |(zonder gasveren) Waagesystem MSA (ohne |extérieur pour MSA (sans
aas springs) Gasfeder) ressorts a gaz)
MSA-160
# Spare parts (EN) Reserve-onderdelen Ersatzteile (DE) Pieces détachées (FR)
(NL)
0000101219 DAMPER-160 DAMPER-160 DAMPER-160 DAMPER-160
0000101587 |Wall mounting bracket Wandconsole MSA, Wandkonsole MSA, Console murale MSA,
MSA, complete compleet komplett compléete
0000101904 |Hose L=850 mm/@ 161 Slang L=850 mm/@ 161 Schlauch L=850 mm/@ Tuyau L=850 mm/@ 161
mm, incl. 2 hose clamps mm, incl. 2 slangklemmen 161 mm, incl. 2 mm, 2 colliers de serrage
Schlauchklemmen inclus
0000101906 |Hose L=400 mm/@ 161 Slang L=400 mm/@ 161 Schlauch L=400 mm/@ Tuyau L=400 mm/@ 161
mm, incl. 2 hose clamps mm, incl. 2 slangklemmen |161 mm, incl. 2 mm, 2 colliers de serrage
Schlauchklemmen inclus
0000101925 |Hose L=1200 mm/@ 161 |Slang L=1200 mm/@ 161 |Schlauch L=1200 mm/J Tuyau L=1200 mm/@ 161
mm, incl. 2 hose clamps mm, incl. 2 slangklemmen |161 mm, incl. 2 mm, 2 colliers de serrage
Schlauchklemmen inclus
0000101929 |Gas spring 450 N Gasveer 450 N Gasfeder 450 N Ressort a gaz 450 N
0000101931 |Gas spring 1200 N + hole |Gasveer 1200 N + plaatje |Gasfeder 1200 N + Ressort a gaz 1200 N +
plate met gat Lochplatte plague de trou
0000101934 |Hood MSA-160, incl. U- Kap MSA-160, incl. U- Haube MSA-160, incl. U- Hotte MSA-160, support en
bracket beugel Halterung U inclus
0000101937 |Safety mesh @ 300 mm Beschermgaas @ 300 mm |Gittergewebe @ 300 mm  |Toile métallique @ 300 mm
0000102322 |Brass bushings @ 26 mm |Messing afstandsbussen @ |Messingbuchsen @ 26 mm |Entretoises en laiton @ 26
(12x 2,5 mm + 4x 5 mm) |26 mm (12x 2,5 mm + 4x |(12x 2,5 mm + 4x 5 mm) |mm (12x 2,5 mm + 4x 5
5 mm) mm)
0000102376 |Outer tube MSA-160/3 Buitenste buis MSA-160/3 |AuBennrohr MSA-160/3 Tube extérieur MSA-160/3
0000102377 |Inner tube MSA-160/3 Binnenste buis MSA-160/3 |Innenrohr MSA-160/3 Tube intérieur MSA-160/3
0000102380 |External balance Extern balanssysteem MSA |AuBenliegendes Systéme d’équilibrage
mechanism MSA (without |(zonder gasveren) Waagesystem MSA (ohne |extérieur pour MSA (sans
aas springs) Gasfeder) ressorts a gaaz)
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Spare parts

# Spare parts (EN) Reserve-onderdelen Ersatzteile (DE) Pieces détachées (FR)
(NL)
0000101220 |DAMPER-200 DAMPER-200 DAMPER-200 DAMPER-200
0000101587 |Wall mounting bracket Wandconsole MSA, Wandkonsole MSA, Console murale MSA,
MSA, complete compleet komplett compléte
0000101926 |Hose L=450 mm/@ 205 Slang L=450 mm/@ 205 Schlauch L=450 mm/@ Tuyau L=450 mm/@ 205
mm, incl. 2 hose clamps mm, incl. 2 slangklemmen |205 mm, incl. 2 mm, 2 colliers de serrage
Schlauchklemmen inclus
0000101927 |Hose L=900 mm/@ 205 Slang L=900 mm/@ 205 Schlauch L=900 mm/@ Tuyau L=900 mm/@ 205
mm, incl. 2 hose clamps mm, incl. 2 slangklemmen |205 mm, incl. 2 mm, 2 colliers de serrage
Schlauchklemmen inclus
0000101928 |Hose L=1200 mm/@ 205 |Slang L=1200 mm/@ 205 |Schlauch L=1200 mm/@ |Tuyau L=1200 mm/@ 205
mm, incl. 2 hose clamps mm, incl. 2 slangklemmen |205 mm, incl. 2 mm, 2 colliers de serrage
Schlauchklemmen inclus
0000101930 |Gas spring 680 N Gasveer 680 N Gasfeder 680 N Ressort a gaz 680 N
0000101932 |Gas spring 1400 N + hole |Gasveer 1400 N + plaatje |Gasfeder 1400 N + Ressort a gaz 1400 N +
plate met gat Lochplatte plague de trou
0000101935 |Hood MSA-200, incl. U- Kap MSA-200, incl. U- Haube MSA-200, incl. U- Hotte MSA-200, support en
bracket beugel Halterung U inclus
0000101938 |Safety mesh @ 340 mm Beschermgaas @ 340 mm |Gittergewebe @ 340 mm  |Toile métallique @ 340 mm
0000102322 |Brass bushings @ 26 mm |Messing afstandsbussen @ |Messingbuchsen @ 26 mm |Entretoises en laiton @ 26
(12x 2,5 mm + 4x 5 mm) |26 mm (12x 2,5 mm + 4x |(12x 2,5 mm + 4x 5 mm) |mm (12x 2,5 mm + 4x 5
5 mm) mm)
0000102378 |Outer tube MSA-200/3 Buitenste buis MSA-200/3 |AuBennrohr MSA-200/3 Tube extérieur MSA-200/3
0000102379 |Inner tube MSA-200/3 Binnenste buis MSA-200/3 |Innenrohr MSA-200/3 Tube intérieur MSA-200/3
0000102380 |External balance Extern balanssysteem MSA |AuBenliegendes Systéme d’équilibrage
mechanism MSA (without |(zonder gasveren) Waagesystem MSA (ohne |extérieur pour MSA (sans
gas springs) Gasfeder) ressorts a gaz)
# Spare parts (EN) Reserve-onderdelen Ersatzteile (DE) Piéces détachées (FR)
(NL)
0000101587 |Wall mounting bracket Wandconsole MSA, Wandkonsole MSA, Console murale MSA,
MSA, complete compleet komplett compléte
0000101939 |Antistatic hose L=450 Antistatische slang L=450 |Antistatischer Schlauch Tuyau antistatique L=450
mm/@ 161 mm, incl. 2 mm/@ 161 mm, incl. 2 L=450 mm/@ 161 mm, mm/@ 161 mm, 2 colliers
hose clamps slangklemmen incl. 2 Schlauchklemmen |de serrage inclus
0000101940 |Antistatic hose L=750 Antistatische slang L=750 |Antistatischer Schlauch Tuyau antistatique L=750
mm/@ 161 mm, incl. 2 mm/@ 161 mm, incl. 2 L=750 mm/@ 161 mm, mm/@ 161 mm, 2 colliers
hose clamps slangklemmen incl. 2 Schlauchklemmen |de serrage inclus
0000101941 |Antistatic hose L=1200 Antistatische slang L=1200 |Antistatischer Schlauch Tuyau antistatique L=1200
mm/@ 161 mm, incl. 2 mm/@ 161 mm, incl. 2 L=1200 mm/@ 161 mm, mm/@ 161 mm, 2 colliers
hose clamps slangklemmen incl. 2 Schlauchklemmen |de serrage inclus
0000102322 |Brass bushings @ 26 mm |Messing afstandsbussen @ |Messingbuchsen @ 26 mm |Entretoises en laiton @ 26
(12x 2,5 mm + 4x 5 mm) |26 mm (12x 2,5 mm + 4x |(12x 2,5 mm + 4x 5 mm) |mm (12x 2,5 mm + 4x 5
5 mm) mm)
0000102376 |Outer tube MSA-160/3 Buitenste buis MSA-160/3 |AuBennrohr MSA-160/3 Tube extérieur MSA-160/3
0000102377 |Inner tube MSA-160/3 Binnenste buis MSA-160/3 |Innenrohr MSA-160/3 Tube intérieur MSA-160/3
0000102380 |External balance Extern balanssysteem MSA |AuB3enliegendes Systeme d’équilibrage
mechanism MSA (without |(zonder gasveren) Waagesystem MSA (ohne |extérieur pour MSA (sans
aas springs) Gasfeder) ressorts a gaz)
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